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LEGENDA

No manual foram utilizados os seguintes simbolos:

A

Situacéo de perigo geral. O desrespeito as instru¢des deste
simbolo pode causar danos a pessoas ou as instalagdes.

Situagado de perigo de choque elétrico. O desrespeito a este
simbolo pode causar uma situacéo de perigo grave para a
seguranga das pessoas.

Observagdes e informagdes gerais.

ADVERTENCIAS

Este manual diz respeito aos produtos e.sybox.

No texto que segue sera utilizada a expressao e.sybox quando as caracte-
risticas forem iguais para ambos os modelos. Se as caracteristicas forem
diferentes, serédo especificados os modelos com as préprias diferencas.

A

A

Antes de efetuar a instalagéo, ler com atengéo esta documenta-
¢éo.

A instalacdo e o funcionamento deverdo respeitar os regula-
mentos de seguranga do pais em que o produto for instalado.
Todas as operagdes deverao ser realizadas corretamente.

O desrespeito as normas de seguranca, além de criar perigo
para a saude das pessoas e de danificar o equipamento, tam-
bém anulara todo e qualquer direito de interven¢do em garantia.

Pessoal Especializado

E aconselhavel que a instalagéo seja realizada por pessoa com-
petente e qualificada, que possua os requisitos técnicos exigi-
dos pelas respectivas normas. Por pessoa qualificada entende-
se aquela pessoa que em relagdo a prevengdo dos acidentes
e as condigbes de servigo, foi autorizada pelo responsavel de
seguranga da instalagao para realizar todas as atividades ne-
cessarias, nas quais estdo em condi¢des de reconhecer e evitar
qualquer perigo. (Definicdo para o pessoal técnico)

O equipamento nado esta destinado a ser utilizado por pessoas

A (inclusive criangas) cujas capacidades fisicas, sensoriais e men-
tais estejam reduzidas, ou que ndo tenham experiéncia ou co-
nhecimento, a ndo ser que elas sejam supervisionadas e orien-
tadas para utilizar o aparelho por uma pessoa responsavel pela
sua seguranga. As criangas devem ser vigiadas para ter a cer-
teza que n&o brinquem com o aparelho.

Seguranga

A uso é permitido somente se a instalagao elétrica for realizada
de acordo com as medidas de seguranga previstas pelas Nor-
mas em vigor no pais em que o produto for instalado.

Liquidos Bombeados

O equipamento é projetado e fabricado para bombear agua
sem substancias explosivas nem particulas solidas ou fibras,
com densidade de 1000 Kg/m?* e viscosidade cinematica igual a
1mm?s e liquidos quimicamente ndo agressivos.

tar ou deslocar a bomba.

Nunca retirar o plug de alimentagao puxando pelo cabo.

Se o cabo de alimentagéo estiver danificado, deve ser substitui-
do, de modo a prevenir quaisquer perigos.

A O cabo de alimentagdo nunca deve ser utilizado para transpor-

O desrespeito as adverténcias pode dar lugar a situagdes de perigo para
as pessoas ou propriedades, e anular a garantia do produto.



RESPONSABILIDADES

O fabricante nado se responsabiliza pelo funcionamento in-
correto das motobombas ou por eventuais danos que elas
possam causar, se as mesmas forem alteradas, modifica-
das e/ou se funcionarem além do campo de funcionamento
aconselhado ou desatendendo outras indicagées contidas
neste manual.

O fabricante também declina toda e qualquer responsabilida-
de pelas possiveis imprecisdes contidas neste manual de ins-
trucdes, se devidas a erros de impressdo ou de tradugdo. O
fabricante se reserva o direito de produzir os produtos com as
alteragdes que julgar necessarias ou Uteis, sem prejudicar as
suas caracteristicas essenciais.

1- CARACTERISTICAS GERAIS

O produto é um sistema integrado composto por uma motobomba centri-
fuga do tipo multiestagio autoescorvante, um circuito de comando eletro-
nico e um vaso de expansao.

Aplicagbes

instalagcdes para abastecimento e pressurizagdo de agua para uso do-
meéstico ou industrial.

Externamente o produto apresenta-se como um paralelepipedo, como na
Fig. 1.
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Face A: uma portinhola para acesso ao Compartimento Técnico. A porti-
nhola pode ser removida inserindo 2 dedos no orificio de borracha, aper-
tando e girando a portinhola nas dobradigas no lado oposto ao dos orificios
(ver Fig. 2). Para voltar a colocar a portinhola na propria sede, inserir as
dobradigas nos seus alojamentos e fechar a portinhola até ouvir o clique.

No interior do compartimento técnico, tem-se acesso a (ver Fig.3):

1. Valvula do vaso de expanséo;
2. Placa com dados técnicos;
3. Guia Rapido;
4. Eixo do motor;
-—H g 5. Ferramentas opcionais;
6. Tamp&o de escorva
) (s6 para a configuragdo vertical).

Figura 3

Face B: através de um tampéao roscado removivel se tem o acesso a
valvula anti-retorno (ver par. 10.3). Remover somente por pessoal espe-
cializado e em caso de manutengéo.

Face C: as 4 roscas em latdo servem para a fixagdo dos pés de apoio, em
caso de instalagéo vertical. Os 2 tampdes roscados de 1” podem ser remo-
vidos para realizar as ligagdes hidraulicas para a alimentagédo da agua, de
acordo com a configuragéo de instalagédo que se desejar. Na conexdo com
a indicagado “IN”, conectar a tubulagéo de sucgdo da agua (pogo, tanque,
...) e a conexdo com a indicagéo “OUT”, conectar a instalagéo de recalque.
Também existe uma grade para a ventilagdo.
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Face D: removendo o tampao de 1”7, tem-se acesso a uma segunda saida
para recalque a qual pode ser utilizada simultaneamente ou alternativa-
mente a indicada com “OUT” na face C. O cabo de alimentagéo serve
para a ligacao a rede elétrica.

Face E: as 4 roscas em latdo servem para a fixagdo dos pés de apoio, em
caso de instalagdo horizontal. O tamp&o de 1” tem a fungéo principal de
esvaziamento do sistema. Também existe duas grades para a ventilagdo.
Face F: como indicado na etiqueta, que deve ser removida, o tamp&o de
1” tem fungédo dupla: no caso de instalagdo horizontal, o bocal é fechado
pelo tampéao e tem a fungdo de escorva do sistema (ver a seguir “ope-
racdo de escorva”, par. 2.2.3); no caso de instalagéo vertical, o mesmo
bocal pode ter a fungéo de unido hidraulica de entrada (exatamente como
a indicada com “IN” na face C e em alternativa @ mesma). O painel de
interface do usuario é composto por um visor e um teclado e tem a fungéo
de programar o sistema, consultar o seu estado e comunicar eventuais
alarmes.

O sistema pode ser instalado em duas configuragdes diferentes: horizon-
tal (Fig.4) ou vertical (Fig.5)

1.1 Descrigao do Inversor de Frequéncia Integrado

O controle eletrénico integrado é por inversor de frequéncia e utiliza sen-
sores de fluxo de vazéo, de presséo e de temperatura, também integrados
no sistema.

Através desses sensores, o sistema liga e desliga automaticamente de
acordo com as necessidades do ponto de consumo, e pode detectar con-
di¢cdes de funcionamento incorreto, prevenindo e sinalizando.

O controle por meio de inversor de frequéncia garante varias funcdes,
sendo as mais importantes, manter a pressédo constante no recalque e
economia de energia.

» O inversor de frequéncia pode manter constante a pressdo de
um circuito hidraulico, variando a velocidade de rotacdo da mo-
tobomba. Com um funcionamento sem inversor de frequéncia, a
motobomba ndo consegue variar a rotagédo e quando aumentar
o0 consumo de vazdo, diminui necessariamente a pressao, ou Vi-
ce-versa, tendo assim pressdes demasiadamente elevadas com
vazoes baixas ou pressdes demasiado baixas com o aumento do
consumo de vazao.

» Variando a velocidade de rotagdo em fungéo da necessidade ins-
tantanea do ponto de consumo, o inversor de frequéncia limita a
poténcia concedida a motobomba para a minima necessaria para
garantir que o consumo seja satisfeito. O funcionamento sem in-
versor de frequéncia, ao contrario, prevé um funcionamento da
motobomba sempre e somente com a poténcia maximaa.

Este sistema é configurado pelo fabricante para satisfazer a maioria das
aplicagdes, ou seja:
. Funcionamento com presséo constante;

. Set-Point (valor da pressao constante desejado): SP =3.0 bar
. Redugéo da pressao de partida: RP = 0.3 bar
. Funcéo Anti-cycling: Desabilitada

Esses e outros parametros, de qualquer forma, podem ser programados
de acordo com a instalagdo. No par. 5-6-7 séo ilustradas todas as gran-
dezas programaveis: pressdo, ativagdo das prote¢des, velocidade de ro-
tagéo, etc.

As outras modalidades de funcionamento e as opgdes adicionais sdo mui-
tas. Por meio das diferentes programacdes possiveis e a disponibilidade
de canais de entrada e de saida configuraveis, é possivel adaptar o fun-
cionamento do inversor de frequéncia as necessidades de varias instala-
¢oes. Ver par. 5-6-7.



1.2 Vaso de Expansao Integrado

O sistema incorpora um vaso de expansdo com capacidade total de 2
litros. As principais fungdes do vaso de expans&o sao:

« tornar o sistema elastico, de forma a preserva-lo dos golpes de
ariete;

» garantir uma reserva de agua que, em caso de pequenas perdas,
possa manter por mais tempo a presséo na instalagao e reduzin-
do o ndmero de partidas desnecessarias do sistema que, caso
contrario, seriam continuas;

* ao abrir um ponto de consumo, assegurar uma presséo de agua
durante aqueles segundos que o sistema demora para ligar e atin-
gir a velocidade de rotagao corretae.

O vaso de expanséao integrado ndo tem a fungéo de garantir uma reserva
de agua que reduza os acionamentos do sistema (solicitadas pelo ponto
de consumo, ndo por uma perda na instalagéo). E possivel adicionar na
instalagdo um vaso de expansé&o da capacidade desejada, ligando-o em
um ponto da instalagéo de recalque (ndo de sucgao!). Em caso de instala-
¢Oes horizontais & possivel ligar-se a conexao de recalque nao utilizado.
Na escolha do reservatorio, levar em conta que a quantidade de agua
fornecida também sera fungéo dos parametros SP e RP programaveis no
sistema (par. 6-7).

O vaso de expanséo & pré-carregado com pressao de ar através da valvu-
la, a qual podemos ter acesso no compartimento técnico (Fig.3, item 1). O
valor de pré-carga do vaso de expanséo é realizada pelo fabricante e esta
de acordo com os parametros SP e RP programados por default, que de
qualquer forma satisfaz a relagdo seguinte:

Pair = SP — RP - 0.7 bar Em que:
- Pair = valor da pressé&o do ar em bar
- SP = Set Point (7.3) em bar
- RP = Reducgéo da pressdo para
rearranque (7.5.1) em barr

Entéo, sai de fabrica: Pair=3-0.3-0.7 =2.0 bar
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Ao programar valores diferentes para os parametros SP e/ou RP, atuar na
valvula do vaso de expansao, retirando ou colocando ar até satisfazer no-
vamente a relagdo acima (p. ex.SP=2.0bar; RP=0.3bar; aliviar ar do vaso
de expanséo até alcangar a pressao de 1.0 bar na valvula).

O desrespeito da relagdo acima definida pode levar a funciona-

mentos incorretos do sistema ou a ruptura precoce da membra-
na no interior do vaso de expanséao.
Considerando a capacidade do vaso de expansao que € de ape
nas 2 litros, qualquer operagao necessaria para o controle da
pressao do ar deve ser realizada inserindo o mandmetro muito
rapidamente, pois a perda de uma quantidade pequena de ar
pode levar a uma sensivel diminuicdo da pressao do vaso de
expansédo. A qualidade do vaso de expansao garante a manu-
tengdo do valor da presséo de ar ajustado. Realize a verificagao
apenas na calibragéo ou se tiver certeza que existe um funcio-
namento incorreto.

Em uma eventual operagdo de controle e/ou de reestabeleci-
mento da pressdo do ar no tanque de expansao, realizar so-
mente com a instalagéo hidraulica sem presséo: desconectar a
bomba da alimentacdo elétrica e abrir um ponto de consumo
mais proximo da bomba, até parar de sair a agua, mantendo
este ponto de consumo aberto até finalizar esta operagéo.

A estrutura especial do vaso de expansdo garante a sua quali-
dade e duragéo no tempo, especialmente da membrana, que é o
componente que tem o maior desgaste para este tipo de equipa-
mento. Contudo, em caso de ruptura, deve ser substituido todo
o vaso de expanséo, o qual devera ser substituido somente por
pessoal autorizadoo.

1.3 Motobomba Integrada

O sistema integra uma motobomba centrifuga do tipo multiestagios, acio-
nada por um motor elétrico trifasico refrigerado por agua. A refrigeracéo do
motor por agua e néo por ventilagdo a ar, garante menor ruido do sistema
e possibilita coloca-lo em locais n&o arejado.

O grafico referido na Fig. 6 mostra a curva de desempenho hidraulico para
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e.sybox (curva azul).

O inversor de frequéncia, modula automaticamente a velocidade de rota-
¢édo da motobomba, permitindo @ mesma mover o ponto de trabalho de
acordo com a necessidade em qualquer parte da area abrangida pela cur-
va hidraulica, mantendo o valor de pressédo constante programado (SP).
A curva vermelha evidencia o comportamento do e.sybox com setpoint
programado a 3.0 bar.
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Com isto entende-se que, com SP = 3.0 bar, o sistema garante uma pres-
sdo constante para os pontos de consumo de vazéo, que estejam inclu-
idos entre 0 e 85 litros/minuto para e.sybox. Para consumo de vazdes
superiores, o sistema trabalha de acordo com a curva caracteristica da
motobomba na velocidade de rotagdo maxima. Para consumos inferiores
aos citados acima, além de garantir a presséo constante, o sistema reduz
a poténcia absorvida e, por conseguinte, reduz o consumo energético.

Os rendimentos descritos acima devem ser entendidos como
medidos a temperatura ambiente e de agua de aprox. 20°C, du-
rante os primeiros 10 minutos de funcionamento do motor, com
nivel de agua na sucgdo a uma profundidade néo superior a 1
metro.

D:i] Ao aumentar a profundidade de sucgéo, diminui os rendimentos
da motobomba.

1.4 Caracteristicas técnicas

Assunto Paréametro e.sybox
Tensédo 1 x 220/240 ~ VAC

ALIMENTACAO Frequéncia 50/60 Hz

ELETRICA Corrente maxima 10A
Poténcia maxima 1550 W

Dimensdes maximas

565x265x352 mm sem pés

do armazenamento

de apoio
. Peso em vazio (exceto 24 8 k
DE FABRICAGAO
Classe de protegao IP x4
Classe de isolamento
F
do motor
Altura manométrica
o 65m
maxima
RENDIMENTOS Vaz&do maxima 120 I/min
HIDRAULICOS
Escorva <5min a 8m
Mammei presséo de 8 bar
operagao
Temperatura Max. do 40 °C
liquido
CONDICOES DE Temperatura Max. do 50 °C
FUNCIONAMENTO | ambiente
Temperatura ambiente 10460 °C




Presséo constante

Comunicagéo wireless

Protegao contra funcionamento em seco

FUNGOES E Protecao antifreeze

PROTEGOES

Protegao anticycling

Protecdo de amperagem do motor

Protegao de tensées de alimentagdo anormais

Protec¢des contra sobretemperatura

2- INSTALAGAO

O sistema é projetado para ser utilizado em ambiente fechado:
ndo instalar o sistema ao ar livre e/ou diretamente exposto aos
agentes atmosféricos.

O sistema foi projetado para trabalhar em ambientes em que a
temperatura fica entre 0°C e 50°C (desde que a alimentagédo
elétrica este assegurada: ver par.7.6.14 “fungdo anti-freeze”).

O sistema é indicado para funcionar com agua potavel.

O sistema nao pode ser utilizado para bombear agua salgada,
esgotos, liquidos inflamaveis, corrosivos ou explosivos (por ex.
diesel, gasolina, diluentes), massas, 6leos ou produtos alimenta-
res.

O sistema pode aspirar &gua para niveis que ndo excedem uma
profundidade de 8 m, para e.sybox (altura entre o nivel da agua
e o bocal de sucgao da bomba).

Na&o ligar nenhum tubo na conex&o de 1 4", que hospeda a val-
vula anti-retorno, ver fig. 27.

Caso o sistema seja utilizado para o fornecimento hidrico do-
méstico, respeitar as normas locais das autoridades responsa-
veis pela gestao dos recursos hidricos.

>B B PP P

PorTUGUES (Sl

» A voltagem e a frequéncia indicados na placa de dados da
bomba, correspondam aos dados da instalagdo elétrica de
alimentacao.

« Aligagéo elétrica seja realizada num local enxuto, protegido
de eventuais alagamentos.

« Alinstalagao elétrica esteja provida com interruptor diferencial
de corrente | An <30 mA e, que a instalagdo de ligagéo tenha
um cabo terra eficiente.

f Ao escolher o lugar para instalagao, verificar que:

Em casos em que nédo tenhamos a certeza da auséncia de corpos estra-
nhos na agua a ser bombeada, prever a instalagdo de um filtro na entrada
do sistema, apto para reter estas impurezas.

dos desempenhos hidraulicos do sistema, proporcional a perda
de carga gerada pelo préprio filtro (em principio, quanto maior
for o poder de filtrag&o, maior é a diminuigdo do desempenho).

Escolha o tipo de configuragdo que se pretende adotar (vertical ou hori-
zontal), levando em conta as conexdes da instalagdo, a posi¢édo do painel
de interface do usuario e os espacgos disponiveis, de acordo com o indica-
do a seguir. Existe a possibilidade de obter outros tipos de configuragédo
de instalag&o utilizando as interfaces opcionais DAB: ver o equipamente/
aparato dedicado (par. 9.2, 9.3).

D:i] A instalagdo de um filtro na sucgéo implica em uma diminuigdo

2.1 - Configuragao Vertical

Retirar os 4 pés de apoio da base inferior da embalagem e atarraxa-los até
ao fim do curso nos alojamentos em latdo da face C. Posicionar o sistema
no seu lugar, levando em conta as dimensdes indicadas na Fig. 7.
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580 mm

%

« A distancia de pelo menos 10mm entre a Face E do sistema
e uma eventual parede é obrigatéria para garantir a ventilagao
através das grades.

» A distancia de pelo menos 270mm entre a Face B do sistema e
um obstaculo é aconselhada para poder efetuar uma eventual
operagdo de manutengdo da valvula anti-retorno, sem ter que
desconectar o sistema da instalagao.

» A distancia de pelo menos 200mm entre a Face A do sistema e
um obstaculo é recomendada para poder remover a portinhola e
ter acesso ao Compartimento Técnico.

Casos em que a superficie ndo é plana, desatarraxar o pé que nado apoia,
regulando a sua altura até que ocorra o contato com a prépria superficie,
de forma a garantir a estabilidade do sistema. O sistema, de fato, deve
ser posicionado de maneira estavel e segura, garantindo que o eixo fique
posicionado na vertical: n&o posicionar o sistema inclinado.

2.1.1 Ligagoes hidraulicas

Realizar a ligagdo de sucgao do sistema através da conex&o na Face F,
indicado com “IN” na Fig. 7 (conexdo de aspiragdo). Remover o tampéo
utilizando a ferramenta acessoéria ou uma chave de fendas.
Realizar a conex&o de saida do sistema através da conex&o na Face F,
indicado com “OUT” na Fig.7 (conexdo de recalque). Remover o tampéo
utilizando a ferramenta acessoéria ou uma chave de fendas.
Todas as conexdes hidraulicas para a instalagdo deste sistema sdo com
rosca fémea de 1” GAS, fabricadas em latdo.
Caso se pretenda conectar o produto em uma instalagdo por
A meio de unides com didmetros que excedem as dimensdes nor-
mais da mangueira de 1” (por exemplo, em uma redugdo, no
caso de unides de 3 pecas), verificar para que a rosca macho de
1” GAS, da propria unido, fique no minimo 25 mm da distancia
acima referida (ver Fig. 8).

<25 mm > 25 mm

X

Com relagéo a posigédo da agua a ser bombeada, a instalagéo do sistema
pode ser definida “acima do nivel da agua” ou “abaixo do nivel da agua”.
Em particular, a instalagdo é definida “acima do nivel da agua” quando a
bomba é colocada a um nivel superior em relagdo a agua a ser bombeada
(por ex. bomba na superficie e a agua em um pogo); ao contrario, “abaixo
do nivel da agua” quando a bomba esta colocada a um nivel inferior em
relagdo a agua a ser bombeada (por ex. tanque suspenso e bomba em
baixo).
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Quando a instalagéo vertical do sistema € do tipo “acima do ni- (Fig. 3 item 6), o suficiente para sair o ar do seu interior, o sistema podera
E[:i:] vel da agua”, recomenda-se instalar uma valvula anti-retorno na encher-se completamente. E necessario controlar esta operagao e fechar

parte da instalagéo de sucgéo; que servira para fazer a operagao o tamp&o de escorva assim que a agua sair (sugere-se, de qualquer for-

de escorva do sistema (par. 2.1.2). ma, prever um registro na parte do tubo de sucgéo e utiliza-lo para coman-

Caso a instalac3o seja do tipo “acima do nivel da agua’, instalar ~ dar a operag&o de escorva com o tampao aberto). Como alternativa, no
l:m a mangueira de sucgdo desde a fonte da 4gua até a bomba de caso em que a tubulagéo de sucgao estivesse interrompida por um regis-

maneira ascendente, evitando a formacao de sifées. N&o colo- tro fechado, pode ser realizada a operacéo de escorva da mesma maneira

car o tubo de sucg&o acima do nivel da bomba (para evitar a @ descrita para a instalagdo acima ao nivel da agua.

formacao de bolsdes de ar no tubo de sucgéo). O tubo de sucgdo

deve estar com a sua entrada da agua em pelo menos 30cm 2.2 - Configuragao Horizontal

abaixo do nivel da agua e, deve ser estanque em todo 0 SeU  Retirar da embalagem os 4 pés de apoio da base inferior e atarraxa-los até

comprimento, desde a entrada até a motobomba. ao fim do curso dos alojamentos em latdo da face E. Posicionar o sistema

As tubulagbes de sucgédo e recalque devem ser montadas de no seu lugar, levando em conta as dimensdes indicadas na Fig. 9.
A maneira a ndo exercerem nenhuma pressdo mecanica na bom- 200 mm

ba.

270 mm

2.1.2. Operagées de escorva
Instalagao acima ou abaixo do nivel da agua

Instalagéo “acima do nivel da agua” (par. 2.1.1): acessar o compartimento
técnico e, com o auxilio da ferramenta acessoéria (Fig.3 item 5) ou de uma
chave de fendas, remover o tampéo de escorva (Fig.3 item 6). Através do
bocal de escorva, encher o sistema com agua limpa, prestando atencao
para deixar o ar sair. Se a valvula anti-retorno, localizada na tubulagdo
de sucgdo (recomendada no par. 2.1.1) foi instalada perto da tampa de
entrada do sistema, a quantidade de 4gua para encher o sistema é de 2.2
litros. Aconselha-se colocar uma valvula anti-retorno na extremidade do
tubo de succgéo (valvula de pé), para poder encher também esta parte da
tubulacdo durante a operacéo de escorva. Neste caso, a quantidade de
agua necessaria para a operacao de escorva dependera do comprimento
do tubo de sucgéo (2.2 litros + ...).

370 mm

» Uma distancia de pelo menos 270mm entre a Face B do sistema
e um obstéaculo é aconselhada para poder efetuar uma eventual
operacdo de manutencgdo da valvula anti-retorno, sem ter que
desconectar o sistema da instalagéo.

» Uma distancia de pelo menos 200mm entre a Face A do sistema

Instalagao “abaixo do nivel da agua” (par. 2.1.1): se entre o deposito de e um obstaculo é recomendada para poder remover a portinhola

agua e o sistema de pressurizagdo nado existirem registros (ou estéo aber- e ter acesso ao Compartimento Técnico.

tos), este se enchera automaticamente, assim que se permitir a saida do

ar preso em seu interior. Portanto, desatarraxando o tamp&o de escorva

1



Do~ cues

» Uma distancia de pelo menos 10mm entre a Face D do sistema
e um obstaculo é obrigatéria para assegurar a saida do cabo de
alimentacgao.

Nos casos em que a superficie ndo é plana, desatarraxar o pé que nao
apoia, regulando a sua altura até o contato com a prépria superficie, de
forma a garantir a estabilidade do sistema. O sistema, de fato, deve ser
posicionado de maneira estavel e segura, garantindo que o eixo seja ver-
tical: nao posicionar o sistema inclinado.

2.2.1 Conexoes hidraulicas

Realize a conexdo de entrada do sistema através da conexdo na Face C,
indicado com “IN” na Fig. 9 (ligagdo de sucgéo). Remover entédo o tamp&o
respectivo, utilizando a ferramenta acesso6ria ou uma chave de fendas.
Realize a conexdo de saida do sistema através da conex&o na Face C, indica-
do com “OUT 1” na Fig. 9 e/ou através da conexao na Face D, indicada com
“OUT 2" na Fig. 9 (ligagéo de recalque). Nesta configuragéo as 2 conexdes po-
dem ser utilizadas uma em alternativa a outra (conforme conveniéncia para a
instalagdo), ou simultaneamente (sistema de duplo recalque). Remover entéo
o/os tampao/tampdes da/s conexdo/conexdes que se pretende utilizar, com a
ferramenta acessoria ou uma chave de fendas.

Todas as conexdes hidraulicas desde o sistema até a instalagdo, sdo do
tipo rosca fémea de 1” GAS, fabricadas em lat&o.

A Ver ADVERTENCIA relativa a Fig. 8.

2.2.2 Orientagao do Painel de Interface

O Painel de Interface é projetado para possibilitar ser orientado na diregéo
mais comoda para a leitura, por parte do usuario: de fato, a forma quadra-
da permite a sua rotagéo de 90° em 90° (Fig. 10).

Figura 10

» Desapertar os 4 parafusos nos cantos do painel, utilizando a
chave hexagonal, fornecida com a ferramenta acessoria.

* Nao remover completamente os parafusos, aconselha-se desa-
perta-los da rosca no invélucro do produto.

« Prestar ateng&o para néo deixar cair os parafusos no interior do
sistema.

« Afastar o painel prestando atencédo para néo esticar o cabo de
transmisséo do sinal.

« Voltar a posicionar o painel na sua sede, com a orientagao prefe-
rida, cuidando para n&o prender o cabo na manobra.

 Apertar os 4 parafusos com a chave.




ﬂ ‘
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2.2.3 Operacéao de escorva

Instalagdo acima ou abaixo do nivel da agua

No que se refere a posi¢éo da agua a ser bombeada, a instalagédo do sistema
pode ser definida “acima do nivel da agua” ou “abaixo do nivel da agua”. Em
particular, a instalagéo ¢é definida “acima do nivel da agua” quando a bomba
¢é colocada a um nivel superior em relagdo a agua a ser bombeada (por ex.
bomba na superficie e agua no pogo); ao contrario, “abaixo do nivel da agua”
quando a bomba é colocada a um nivel inferior em relagéo a agua a ser bom-
beada (por ex. tanque suspenso e bomba em baixo).

Instalagéo “acima do nivel da agua”: com o auxilio da ferramenta acessoria
(Fig.3 item 5) ou de uma chave de fendas, remover o tampao de escorva
que, para a configuragao horizontal, € o na Face F (Fig.1). Através do bocal
de escorva, encher o sistema com agua limpa, prestando ateng&o para dei-
xar sair o ar. A quantidade de agua para encher o sistema deve ser de 1.5
litros, no minimo. Aconselha-se instalar uma valvula anti-retorno na extre-
midade do tubo de sucgéo (valvula de fundo), de maneira a conseguir en-
cher completamente também esta parte da tubulagéo, durante a operagéo
de escorva. Neste caso, a quantidade de agua necessaria para a operagao
de escorva dependera do comprimento do tubo de sucgéo (1.5 litros + ...).

PorTUGUES (Sl

Instalagdo “abaixo do nivel da agua”: se entre o depdsito de agua e o siste-
ma de pressurizagao ndo existirem registros (ou estédo abertos), este car-
rega-se automaticamente logo que for permitido deixar sair o ar preso no
seu interior. Portanto, desatarraxando o tampao de escorva (Face F - Fig.
1), o suficiente para sair o ar do seu interior, p o sistema podera encher-se
completamente. Para desapertar o tamp&o, utilizar a ferramenta acessoria
(Fig. 3 item 5) ou uma chave de fendas. E necessario controlar esta ope-
ragao e fechar o tampao de escorva assim que a agua sair (sugere-se, de
qualquer forma, prever um registro na parte do tubo de sucgéo e utiliza-lo
para comandar a operagéo de escorva com o tamp&o aberto). Como alter-
nativa, no caso em que a tubulagéo de sucgao estivesse interrompida por
um registro fechado, pode ser realizada a operagéo de escorva da mesma
maneira a descrita para a instalagdo acima ao nivel da agua.

3 - COLOCAR EM FUNCIONAMENTO

Pressao maxima de operacgéo 8 bar.

A profundidade de sucgéo ndo deve exceder 8 m para e.sybox e
7m para e.sybox 30/5.

>

3.1 - Ligagoes elétricas

Para eliminar o possivel ruido emitido para outros equipamentos, aconse-
Iha-se utilizar uma linha elétrica separada para a alimentac&o do produto.

Atencao: respeitar sempre as normas de seguranga! A instala-
¢éo elétrica deve ser realizada por um eletricista experiente, au-
torizado e que assuma todas as respectivas responsabilidades.

Recomenda-se fazer uma ligagéo correta e segura a um terra,
conforme exigido pelas normas em vigor sobre para o assunto.

A tenséo da linha pode mudar na partida da motobomba. A ten-
s&o na linha pode sofrer variagdes em fungéo de outros disposi-
tivos ligados e da qualidade da propria linha.

= > >
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as dimensdes e as capacidades corretas e, deve ser do tipo
“Classe A”. O interruptor diferencial automatico devera estar
marcado pelos simbolos que seguem:

2 O interruptor diferencial para a protegédo da instalagao deve ter

L
[T

O interruptor magnetotérmico de protegdo deve ter as dimen-
sbes e capacidades adequadas (ver Caracteristicas Elétricas).

3.2 Configuragao do Inversor de Frequéncia Integrado

O sistema é configurado pelo fabricante para satisfazer a maioria dos ca-
sos de instalagéo, ou seja:

. funcionamento de pressao constante;

. Set-Point (valor da pressdo constante desejada): SP = 3.0 bar
. Redugé&o da presséo para rearranque: RP = 0.3 bar
. Funcéo Anti-cycling: Desabilitada

Esses e outros parametros, de qualquer modo, podem ser programados
pelo usuario, de acordo com a instalagdo. As outras modalidades de fun-
cionamento e as opg¢des adicionais sdo muitas. Por meio das diferentes
programagdes possiveis e da disponibilidade de canais de entrada e de
saida configuraveis, é possivel adaptar o funcionamento do inversor de
frequéncia as necessidades de varias instalagdes. Ver par. 5-6-7.

Para a definicdo dos parametros SP e RP, obtém-se que a pres-

s&o a qual o sistema arranca, tem o valor:

Pstart = SP — RP Exemplo: 3.0 — 0.3 = 2.7 bar na
configuragao default

O sistema néo funciona se o ponto de consumo se encontrar a uma altura
superior ao equivalente em metros-coluna-agua da Pstart (considerar 1
bar = 10 m.c.a.): para a configuragédo default, se o ponto de consumo se
encontrar a pelo menos 27m de altura o sistema néo arranca.

3.3 - Escorva

E definida a escorva de uma bomba como a etapa em que o equipamento
esta enchendo de agua o corpo e a tubulagéo de sucgéo. Se a operagéo
tiver éxito, o equipamento pode trabalhar regularmente.

Uma vez que a bomba tenha sido escorvada (par. 2.1.2, 2.2.3) e que o
dispositivo tenha sido configurado (par. 3.2), & possivel ligar a alimentagédo
elétrica depois de ter sido aberto pelo menos um ponto de consumo na
parte da tubulagéo de recalque.

O sistema liga e controla a presenca de agua na parte de compresséo do
sistema, pelos primeiros 10 segundos.

Se for detectado um fluxo de agua no recalque, a bomba é escorvada e
comega o seu trabalho regular. Este é o caso tipico da instalagdo abaixo
do nivel da agua (par. 2.1.2, 2.2.3). O ponto de consumo aberto no recal-
que, do qual agora sai a agua bombeada, pode ser fechado.

Se depois de 10 segundos nédo for detectado uma vazao regular no re-
calque, o sistema pedira a confirmagao para entrar no procedimento de
escorva (caso tipico de instalagbes acima do nivel da agua, par 2.1.2,
2.2.3). Quer dizer que:

Escovar a bomba

< )

Saida Escorva

Pressionando “+” o sistema entra no procedimento de escorva: comega a
trabalhar por um tempo maximo de 5 minutos durante os quais o bloqueio
de seguranga contra o funcionamento em seco ndo se ativa. O tempo de
escorva depende de varios parametros, os mais influentes séo a profun-
didade do nivel da agua a aspirar, o diametro do tubo de sucgéo, a veda-
¢ao estanque do tubo de sucgdo. O produto foi projetado para conseguir
escorvar-se em condi¢des de agua até 8m de profundidade para e.sybox,
num tempo inferior a 5 minutos, desde que se utilize uma tubulagéo de
sucgdo de medida no inferior a 1” e que esta esteja bem vedada (ndo
apresente furos ou jun¢des que permitam aspirar ar). Logo que o produto
detectar fluxo regular no recalque, sai do procedimento de escorva e co-



mega o seu trabalho regular. O ponto de consumo aberto no recalque, do
qual agora sai a agua bombeada, pode ser fechado. Se depois de 5 minu-
tos de procedimento o produto ainda néo se escorvou, o visor de interface
apresenta uma mensagem de falha na operagéo.

Desligar a alimentagdo, escorvar o produto, adicionando nova agua,
aguardar 10 minutos e repetir o procedimento, a partir da insergéo do plug
de alimentagéo.

Pressionando “-“ confirma-se que n&o quer iniciar o procedimento de es-
corva. O produto permanece em alarme.

Funcionamento

Uma vez que a motobomba estiver escorvada, o sistema comecga o seu
funcionamento regular, de acordo com os parametros configurados: inicia
o funcionamento automaticamente assim que abrir uma torneira, fornece
agua a pressao programada (SP), também mantém a presséo constante
abrindo mais torneiras, desliga automaticamente ap6s o tempo T2, uma
vez alcangadas as condigbes de desligamento (T2 é programavel pelo
usuario, valor de fabrica 10 seg.).

4 - SISTEMAS DE PROTEGAO

O dispositivo esta provido de sistemas de protegdo que servem para pre-
servar a bomba, o motor, a linha de alimentagéo e o inversor de frequén-
cia. Caso se ativar uma ou mais protec¢des, no visor é assinalado a com
prioridade mais alta. De acordo com o tipo de erro, o motor pode desligar
mas, ao restabelecer-se as condi¢des normais, o estado de erro pode
anular-se automaticamente de imediato ou anular-se ap6s um certo tempo
apos a restauragdo automatica.

Nos casos de bloqueio por falta de agua (BL), de bloqueio por sobrecor-
rente no motor (OC), bloqueio por curto-circuito direto entre as fases do
motor (SC), é possivel tentar sair manualmente das condigbes de erro,
pressionando e soltando simultaneamente as teclas + e -. Se a condi¢do
de erro persistir, sera necessario identificar e eliminar a causa que deter-
mina a anomalia.

IEm caso de bloqueio por um dos erros internos E18, E19, E20, E21, é
necessario aguardar 15 minutos com o equipamento alimentado, para que
o estado de bloqueio se restabelega automaticamente.

porTUGUES (D

Alarme no histérico de falhas (falt)

Indicagao visor

Descrigcao

PD

Desligamento ndo regular

FA

Problemas no sistema de arrefecimento

Tabela 1: Alarmes

Condigoes de bloqueio

Indicagao visor

Descrigao

PH Bloqueio por sobreaquecimento da bomba
BL Bloqueio por falta de agua
BP1 Bloqueio por erro de leitura no sensor de pressao interno
PB Bloqueio por tensado de alimentacéo fora de especificagdo
oT Bloqueio por sobreaqueciAmelnto dos amplificadores de
poténcia
oC Bloqueio por sobrecorrente no motor
SC Bloqueio por curto-circuito entre as fases do motor
ESC Bloqueio por curto-circuito para o terra
HL Fluido quente
NC Bloqueio por motor desligado
Ei Bloqueio por erro interno i-ésimo
Vi Bloqueio por tenséo interna i-ésima fora de tolerancia
EY Bloqueio por ciclicidade anormal detectada no sistema

Tabela 2: Indicagbes dos bloqueios

15



Do~ cues

16

4.1 - Descrigao dos bloqueios

4.1.1 - “BL” Anti Dry-Run (Protecao contra o funcionamento em seco)
Na ocorréncia de falta de agua, a bomba se desliga automaticamente
apos o tempo TB. Isso é indicado pelo led vermelho “Alarm” e pela pala-
vra “BL” no visor.

Depois de restabelecido o fluxo correto de agua, pode-se tentar sair ma-
nualmente do bloqueio de protecéo, pressionando simultaneamente as
teclas “+” e “-“ e soltando-as.

Se o estado de alarme permanecer, ou se o usuario ndo intervir restabe-
lecendo o fluxo de agua e fazendo o reset na bomba, o restart automatico
tenta fazer arrancar de novo a bomba.

Se o parametro SP néo estiver ajustado corretamente para falta
de agua, pode néo funcionar corretamente.

4.1.2 - Anti-Cycling (Protegao contra ciclos continuos - vazamentos)

Se existir perdas de agua (vazamentos) na tubulagéo de recalque, o sis-
tema arranca e para ciclicamente, mesmo se ndo se existe pontos de
consumo de dgua: uma perda, mesmo pequena (poucos ml) provoca uma
queda de pressao, que por sua vez provoca o arranque da motobomba.
O controle eletrdnico do sistema pode detectar a presenca da perda com
base na sua periodicidade.

A fungao anticycling pode ser desativada ou ativada na modalidade Basic
ou Smart (par 7.6.12).

A modalidade Basic prevé que uma vez detectada a condigéo de periodi-
cidade, a bomba pare e fique aguardando uma restauragdo manual. Esta
condi¢do é comunicada ao usuario pelo acender do led vermelho “Alarm”
e pelo aparecer da indicagdo “ANTICYCLING” no visor. Depois de elimi-
nada a perda, pode-se forgar manualmente o rearranque, pressionando e
soltando as teclas “+” e “-* simultaneamente.

A modalidade Smart prevé que, uma vez detectada a condigéo de perda,
se aumente o parametro RP para diminuir o nimero de partidas no tempo.

4.1.3 - Anti-Freeze (Protecao contra a congelamento da agua no sis-
tema)

A mudancga de estado da agua de liquido para sélido implica em um au-
mento do volume. E necessario, portanto, evitar que o sistema permaneca
cheio de 4gua em situagdes de temperaturas proximas as de congela-
mento, com a finalidade de evitar rupturas do mesmo. Essa é a razéo pela
qual se recomenda esvaziar qualquer motobomba quando esta ficar inu-
tilizada durante o periodo do inverno. No entanto, este sistema esta equi-
pado com uma protegdo que impede a formagéo de gelo no seu interior,
acionando a motobomba se a temperatura baixar para valores préximos
as temperaturas de congelamento. Dessa forma, é aquecida a agua no
interior do equipamento, evitando o congelamento.

A Protegéo Anti-Freeze funciona somente se o sistema esta ali-
A mentado regularmente: com o plug de alimentac&o desconectado

ou sem corrente, a protegdo ndo pode funcionar.

De qualquer forma, é aconselhavel ndo deixar o sistema cheio

durante longos periodos sem atividade: esvaziar minuciosamente

o sistema pelo tamp&o de descarga (Fig. 1 Face E) e guarda-lo

num local seguro.

4.1.4 - “BP1” Bloqueio por avaria no sensor de pressao interno

Se o dispositivo detectar uma anomalia no sensor de pressdo na com-
pressdo, a bomba bloqueia-se e mostra o erro “BP1”. Esse estado co-
meca logo que for detectado o problema e acaba automaticamente ao
restabelecer-se das condigbes corretas.

4.1.5 - “PB” Bloqueio por tensao de alimentagao fora de especificagido
Ativa-se quando a tenséo da linha de alimentacdo permite assumir valores
fora da especificagéo. A restauragéo s6 ocorre de forma automatica quan-
do a tensdo da linha voltar aos valores permitidos.

4.1.6 - “SC” Bloqueio por curto-circuito entre as fases do motor

O dispositivo esta provido de uma protegdo contra o curto-circuito dire-
to, que pode ocorrer entre as fases do motor. Quando este estado de
bloqueio for assinalado, pode-se tentar restabelecer o funcionamento,
pressionando simultaneamente as teclas + e —, agcédo que, de qualquer
modo, ndo tem efeito antes de passar 10 segundos do instante em que o
curto-circuito ocorreuo.



4.2 - Reset manual das condig¢ées de erro

Em um estado de erro, o usuario pode cancelar o erro forcando uma nova
tentativa, pressionando e soltando as teclas + e -.

4.3 - Restauragao automatica das condig¢ées de erro

Para alguns funcionamentos incorretos e condi¢cdes de bloqueio, o siste-
ma executa tentativas de restauragéo automatica.

O sistema de restauracédo automatica se refere sobretudo a:

“‘BL” Bloqueio por falta de agua

‘PB” Bloqueio por tenséo de linha fora de especificagdo

“‘oT” Bloqueio por sobreaquecimento dos amplificadores de poténcia
“‘ocC” Bloqueio por sobrecorrente no motor

“‘BP” Bloqueio por anomalia no sensor de pressao

Por exemplo, se o sistema se bloquear por falta de agua, o dispositivo
comega automaticamente um procedimento de teste para comprovar que
efetivamente o equipamento ficou em seco, de modo definitivo e perma-
nente. Se, durante a sequéncia das operagdes, uma tentativa de restabe-
lecimento tiver éxito (por exemplo voltou a agua), o procedimento inter-
rompe-se e recomega o funcionamento normal.

A Tabela 21 mostra as sequéncias das operacgdes realizadas pelo disposi-
tivo para os diferentes tipos de bloqueio.

Restauragoes automaticas nas condigées de erro

Indicagao

N Descrigao
visor

Sequéncia de restauragdo automatica

- Uma tentativa em cada 10 minutos
para um total de 6 tentativas.

- Uma tentativa por hora para um total
de 24 tentativas.

- Uma tentativa em cada 24 horas para
um total de 30 tentativas.

Bloqueio por falta de

BL .
agua
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Bloqueio por tensdo de

Restaura-se quando a tenséao especifi-

PB linha fora d? especifi- cada for reestabelecida.
cagédo
Bloqueio por sobrea- |- Restaura-se quando a temperatura dos
oT quecimento dos amplifi-| amplificadores de poténcia voltar para

cadores de poténcia a especificagdo.

Uma tentativa em cada 10 minutos

para um total de 6 tentativas.

Bloqueio por sobrecor- | - Uma tentativa por hora para um total
rente no motor de 24 tentativas.

Uma tentativa em cada 24 horas para

um total de 30 tentativas.

Tabela 3: Auto-restauragéo bloqueios

5 - CONTROLE ELETRONICO DO INVERSOR DE FREQUENCIA E IN-
TERFACE DO USUARIO

ocC

O inversor de frequéncia faz funcionar o sistema com pressao
constante. Esta regulagem é adequada se a instalagédo hidrau-
lica, tem dimensdes e capacidades adequadas. Instalagdes fei-
tas com tubulagdes de sec¢do muito pequena, geram perdas de
carga que o equipamento ndo consegue compensar. O resultado
é uma pressdo constante nos sensores, mas nao no ponto de
consumo.
Instalagdes que podem deformar muito, podem criar problemas
D:i] de oscilagdes. Caso ocorra essa eventualidade, pode-se resol-
ver o problema agindo nos parametros de controle “GP” e “GI”
(ver par 7.6.4 — GP: Coeficiente de ganho proporcional e 7.6.5
- Gl: Coeficiente de ganho integral).

5.1 - Funcionamento com central de controle

E.sybox, sozinha ou em grupo de bombeamento, pode se conectar atra-
vés de uma comunicagao wireless para uma unidade externa, chamada
a seguir de central de controle. A central de controle, de acordo com o
modelo, disponibiliza varias fungdes.
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As centrais de controle possiveis séo:

« e.sylink
A associagédo de um ou mais e.sybox com uma central de controle, per-
mite utilizar:

« Entradas digitais

* Saidas de relé

» Sensor de pressdo remoto

« Ligacédo para a rede ethernet
A seguir seréa indicado com a expresséao “fungdes da central de controle”,
o conjunto das fungées listadas acima e postas a disposi¢éo nos varios
tipos de central.

5.1.1 - Fungées disponiveis da central de controle
As funcgdes disponiveis estéo indicadas na tabela 4, Func¢des disponiveis
da central de controle.

aparece um icone intermitente com uma cruz no interior de um tridngulo.
Na tabela abaixo é ilustrado o comportamento do e.sybox, em caso de
perda de comunicagao.

Fungéo e.sylink
Entradas digitais opto-isoladas °
Relé de saida com contato NA °
Sensor de pressdo remoto °
Ligagéo de rede

Tabela 4: Fungdes disponiveis da central de controle.

5.1.2 - Utilidade das conexodes elétricas das entradas e saidas
Ver o manual da central de controle.

5.1.3 - Funcionamento no modo de seguranga

No caso em que se utiliza as fungdes entradas ou sensor remoto, em
caso de perda de comunicagéo ou erro da central, o e.sybox e a central
de controle colocam-se no modo de seguranga, adotando a configuragéo
julgada menos prejudicial. Quando se ativar o modo seguranga, no visor

Comportamento e.sybox
Nenhuma Central associada
central
- associada
Programacao -
Central detectada Central ndao
e.sybox
- - ~ detectada ou
Fungées Funcgées nao em erro
ativadas (de ativadas (de
entrada ou de | entrada ou de | Modalidade
menu) menu) seguranga
In=0 Funcéo

entrada
desabilitada

In®@=1, 2
Falta agua
assinalada por
flutuador

in@=3, 4

Sistema em
stop™"

Sistema em
stop F1

Ativacao se- Ativacao

Setpoint auxiliar tpoint auxiliar da pressao
Pauxn correspon- inferior entre
dente os setpoint
auxiliares
programados

in®=5, 6
Desabilitar o
sistema

in®=7,8

Sistema em
stop"

Sistema em
stop F3

Sistema em Sistema em

Desabilitar o stop F3 + stop("
sistema anulagao fault

+ anulagédo e warn

fault e warn.




in=9 Anulagéo
Anulagéo fault e fault e warn.
warn.
in®=10, 11, 12, Sistema em Sistema em
13 Funcéo Kiwa stop F4 stop™
(sinal baixa
presséo na
entrada)
PR=0
Sensor de
press&o remoto
desabilitado
PR=1 Setpoint Desconsiderar
Utilizagao do em sensor o setpoint
sensor de pres- remoto remoto
s&o remoto

Tabela 5: Ativacdo da modalidade seguranca.

™ A ativagéo da fungao relativa a esta caixa + qualquer outra fungéo em
modalidade de seguranca causa a parada do sistema. Neste caso o siste-
ma apresenta a causa da parada com maior prioridade.

@ Os algarismos separados pela virgula indicam os possiveis valores pro-
gramados, correspondentes a fungdo em questéo.

Ao contrario, relativamente a central de controle, em caso de perda de
comunicagao, esta acende o relé 1, de acordo com as programacgdes de
O1 (ver tab. 20), considerando a falta de comunicagdo como uma condi-
¢éo de erro.

5.1.4 - Programacao das func¢oes de central de controle

O valor do defeito de todas as entradas e do sensor de pressdo remo-
to estéd desabilitado (DISABLE), portanto para poder utiliza-las deverédo
ser ativadas pelo usuario, (ver par 7.6.15) - Setup das entradas digitais
auxiliares IN1, IN2, IN3, IN4, (par. sensor press. 7.5.6) - PR: Sensor de
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pressao remoto.

As saidas s&o habilitadas pelo defeito, ver fungdes saidas par 7.6.16 -
Setup das saidas OUT1, OUT2.

Se néo foi associada nenhuma central de controle, as fungdes entradas,
saidas e sensor de pressao remoto sdo desconsideradas e ndo tém ne-
nhum efeito, qualquer que seja a programagéo delas.

Os parametros ligados a central de controle (entradas, saidas e sensor de
pressdo) também podem ser programados quando ndo existe comunica-
¢ao de rede ethernet ou ainda néo foram realizadas.

Se uma central de controle é associada (formar parte da rede wireless do
e.sybox) mas, por algum problema esta ausente ou néo visivel, quando os
parametros relacionados as fungdes forem programados para um valor di-
ferente do desabilitado, estes valores piscam indicando que ndo poderao
cumprir a sua fungéo.

5.1.5 - Associagao e dissociacao de e.sybox com a central de controle
Para efetuar a associagéo entre e.sybox e central de controle, procede-se
como para a associagdo de um outro e.sybox: na pagina AS no menu ins-
talador pressionar por 5 seg. a tecla “+” até acender intermitente o led azul
escuro (tanto para o e.sybox sozinho ou em grupo). A seguir, na central,
pressionar a tecla » por 5 seg. até acender intermitente o led azul escuro
da comunicagdo. Logo que a conexdo se ativar, o mesmo led continua
aceso direto e, na pagina AS do esybox aparece o simbolo do e.sylink.

A dissociacédo do e.sylink é analoga ao e.sybox: na pagina AS no menu
instalador, pressionar por 5 seg. a tecla “-”; isso eliminara todas as liga-
¢cbes wireless presentes.
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6 - O TECLADO E O VISOR

: Aspecto da interface do

Ainterface do usuario € composta por um pequeno teclado com visor LCD
128x240 pixel e led de sinalizagdo POWER, COMM, ALARM como se

pode ver na Figura 12.

O visor apresenta as grandezas e o Status dos dispositivos com indica-

¢Oes sobre as fungdes dos varios parametros.

A tecla MODE permite passar aos itens seguintes, no interior do mesmo
menu. Uma pressao prolongada de pelo menos 1 seg., permite voltar ao
item de menu anterior.

Atecla SET permite sair do menu atual.

Diminui o parametro atual (se for um parametro modificavel).

Aumenta o parametro atual (se for um parametro modificavel).

Uma pressao prolongada da tecla “+” ou da tecla

Tabela 6: Fungdes das teclas

“ o«

permite aumentar/

diminuir automaticamente o pardmetro selecionado. Passados 3 segun-

dos pressionando a tecla “+” ou a tecla

«

-”, aumenta automaticamente a

velocidade de incrementos/diminuigdes.

modificada e guardada imediatamente na memoria permanente

@ Pressionando a tecla + ou a tecla - a grandeza selecionada &

(EEprom). O desligamento até acidental do equipamento nesta
fase ndo acarreta a perda do parametro que se acaba de pro-
gramar.

A tecla SET serve somente para sair do menu atual e ndo é
necessaria para salvar as alteragdes realizadas. Somente em
casos especiais, descritos no capitulo 0, algumas grandezas
s&o atualizadas pressionando “SET” ou “MODE”".

Led de sinalizag&do

* Power

Led de cor branca. Fica aceso direto quando o equipamento é
alimentado. Intermitente quando o equipamento esta desabilitado
(ver par. 5.5).

* Alarme

Led de cor vermelho. Fica aceso direto quando o equipamento
esta bloqueado por um erro.

» Comunicagao

Led de cor azul escuro. Fica aceso direto, quando a comunicagao
wireless € utilizada e funciona corretamente. Intermitente e com
frequéncia lenta quando for configurada para trabalhar em comu-

nicacdo, a comunicacdo ndo esta disponivel, ndo é detectada ou
tem problemas. Intermitente e com frequéncia rapida durante a
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associagdo com outros dispositivos wireless. Apagado, se a co-

municagdo ndo é utilizada. Manual 5 Seg
Menu |

A estrutura completa de todos os menus e de todos os itens que o com-

pdem é mostrada na tabela 8.
Instalador g 5 Seg.
Acesso aos menus

No menu principal pode-se ter acesso aos varios menus, de duas manei-

ras: Assisténcia
técnica 5 Seg.
1 - Acesso direto com combinagao de teclas.

2 - Acesso pelo nome através do menu em cascata.

Restauragéo
6.1 Acesso direto com combinagao de teclas g:sfgsrliocfs 2 Seg. aoligar o aparelho

O menu desejado pode ser acessado diretamente, pressionando simulta-

neamente a combinagé&o apropriada de teclas durante o tempo necessério Reset )s
(por exemplo MODE SET para entrar no menu Setpoint) e os varios itens ese eg.

no menu sado rolados com a tecla MODE.

A Tabela 7 mostra os menus que podemos abrir com a combinacéo de Tabela 7: Acesso aos menus

teclas.
NOME DO TEMPO DE PRESSAO
MENU TECLAS DE ACESSO DIRETO (SIMULTANEO)

Usuéario @ Ao soltar o botéo
Monitor @ @ 2 Seg.
Setpoint @ @ 2 Seg.
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Menu reduzido (visivel)

Menu extenso (acesso direto ou com password)

Menu Principal

Menu Usuario

Menu Monitor

Menu Setpoint Menu Manual

Horas de ligagao
Horas de trabalho
Numero de arranques

mode set-menos mode-set set-menos-mais
ESTADO
MAIN RS CT STATO
(Péagina Principal) Rotagdes por minuto Contraste RI
VP Definigao de
Presséo velocidade
= VF BK VP
Menu Selegéo Visualizagéo do fluxo Retroiluminagéo Pressao
PO VF
Poténcia fornecida a Visualizagdo do fluxo
bomba PO
C1 Poténcia fornecida a
Corrente de bomba
fase bomba Cc1

TE
Temperatura do
dissipador

Corrente de
fase da bomba

RS
Rotagdes por minuto

TE
Temperatura dissipador|

Menu Instalador
mode-set-menos

AD

Configuragéo enderego|

PR
Sensor de pressao
remoto

Menu Ass. Técnica
mode-set-mais

Pl
PI Histograma da
poténcia

Sistema multi-bomba

Fluxo fornecido

IC
Configuragao
do dispositivo
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VE
Informacgdes
HW e SW

FF
Fault & War
(Historico)

porTUGUES (EI

AY
Anti Cycling

FW
Atualizagao Firmware

RF
Anulagéo
fault & warning

PW
Modificagdo Psw
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Legenda

Cores de identificagéo

Modificagdo dos pardmetros nos grupos multi-bomba|

Conjunto dos parametros sensiveis. Estes parame-

tros devem ser alinhados para que o sistema multi-

-bomba possa arrancar. A modificagdo de um deles

em um dispositivo qualquer, implica o alinhamento

automatico em todos os demais dispositivos, sem
nenhuma pergunta.

Parametros que permitem o alinhamento, de manei-

ra facilitada por apenas um dispositivo, propagando-

-0 aos demais. E permitido que sejam diferentes de
um dispositivo distinto para outro.

Parametros de programacéo significativos apenas
localmente.

Parametros so6 de leitura.

Tabela 8: Estrutura dos menus

6.2 - Acesso por nome através do menu em cascata

Tem-se acesso a selegdo dos varios menus de acordo com o nome deles.
No menu principal tem-se acesso a selegdo do menu pressionando qual-
quer uma das teclas + ou -.

Na pagina de selegdo dos menus, aparecem os nomes dos menus aos
quais se pode ter acesso e, um entre 0os menus aparece evidenciado por
uma barra (ver Figura 13). Com as teclas + e — move-se a barra evidencia-
dora até selecionar o menu que interessa e entra-se pressionando MODE.

SELECCAO MENU

MENU UTILIZADOR
MENU MONITOR

GO 2000 rprn 3,0 bar

Figura 13: Seleccdo menu em cascata

Os itens disponiveis sdo MAIN, UTILIZADOR, MONITOR, a seguir apare-
ce um quarto item MENU EXTENSO; este item permite estender o numero
dos menus visualizados. Selecionando MENU EXTENSO aparecera um
pop-up comunicando para inserir uma chave de acesso (PASSWORD).
A chave de acesso (PASSWORD) coincide com a combinagéo de teclas
usada para o acesso direto (conforme Tabela 7) e, permite expandir a
visualizagdo dos menus no menu correspondente a chave de acesso a
todos aqueles com prioridade inferior.

A ordem dos menus é: Usuario, Monitor, Setpoint, Manual, Instalador, As-
sisténcia Técnica.

Selecionada uma chave de acesso, os menus desbloqueados permane-
cem disponiveis por 15 minutos ou até ndo serem desabilitados manu-
almente através do item “Esconder menus avangados”, que aparece na
selecdo menus quando se utilizar uma chave de acesso.

Na Figura 14 é mostrado um esquema do funcionamento para a selegao
dos menus.

No centro da pagina encontram-se os menus. A partir da direita, vocé
pode seleciona-los diretamente, com combinagéo de teclas, enquanto a
partir da esquerda, vocé pode seleciona-los através do sistema de sele-
¢&0 com menu em cascata.
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Se ocorrer um evento, podera aparecer:

F-@

B—— Indicacdes de fault
selection Menu Indicagbes de Warning
Indicacéo das fungdes associadas as entradas
Main Ment | => @ Menu Direct access keys icone s especificos
B =0 | = [t |<—|® |
@ [vontorment | => @ | —— ——0oa As condigGes de erro s&o indicadas na Tabela 2, pag. 20. As demais visu-
= @ alizacdes séo indicadas na Tabela 9.
7 Setpoint Menu || <_—— ' .
| Insert Password to extend Selection Menu I e —atf— . . . Condigdes de erro e de estado visualizadas na pagina principal
o@p © 3 a oop —00d Identificador Descrigao
{} {} : GO Motor funcionando
1 Tech.Ass. T
Tl ——1 oop
TS T Ty SB Motor parado
m,m x,m mm DIS Estado do motor desabilitado manualmente
::dww“u x::: :::;“ F1 Estado / alarme Fungé&o flutuador
s e F3 Estado / alarme Fung&o desabilitagao do sistema
F4 Estado / alarme Fung&o sinal de baixa pressdo
Figura 14: Esquema dos acessos possiveis aos menus P1 Estado de funcionamento com setpoint auxiliar 1
L. P2 Estado de funcionamento com setpoint auxiliar 2
6.3 - Estrutura das paginas de menu
P3 Estado de funcionamento com setpoint auxiliar 3
Ao ligar, visualiza-se algumas péaginas de apresentagdo em que aparece
9 9 . pag . P ¢ q . p P4 Estado de funcionamento com setpoint auxiliar 4
o0 nome do produto e o logotipo. A seguir passar para o menu principal. O -
nome de cada menu, qualquer que seja, aparece sempre na parte supe- Icone com. [Estado de funcionamento em comunicagdo multi-bomba com o endereco
rior do visor com numero [indicado
L . . icone com.
Na péagina principal aparece sempre: comE Estado de erro da comunicag&o no sistema multi-bomba
Status: estado de funcionamento (por ex. standby, go, fault, fun¢des en- EE Escrita e leitura em EEprom das programagdes de fabrica
tradas) WARN
Rotacdes do motor: valor em [rpm] i : x . -
~ R . . Tens&o baixa [Warning por falta de tensdo de alimentagéo
Pressao: valor em [bar] ou [psi], de acordo com a unidade de medida

pro%]rar_nada. . . . . Tabela 9: Mensagens de estado e erro na pagina principal
Poténcia: valor em [kW] da poténcia absorvida pelo dispositivo.
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As outras paginas do menu variam com as fung¢des associadas e sdo des-
critas a seguir, por tipo de indicagcdo ou ajuste. Uma vez que se entra em
um menu qualquer, a parte baixa da pagina mostra sempre uma sintese
dos parametros principais de funcionamento (estado de funcionamento ou
qualquer falha, velocidade e pressdo atual).

Isso permite ter uma visdo constante dos parametros fundamentais do
equipamento. Questo consente di avere una costante visione dei parame-
tri fondamentali della macchina.

MENU SETPOINT

Presséo
de setpoint

SP
3,0 bar

G0 2000 rpm

3,0 bar

Figura 15: Visualizagdo de um parametro de menu

Indicagdes na barra de estado em baixo em cada pagina

Identificador Descrigao

GO Motor funcionando

SB Motor parado
Desabilitado Estado do motor desabilitado manualmente

rpm Rpm. do motor

bar Rpm. do motor

FAULT Presenca de um erro que impede o funcionamento da motobomba

Tabela 10: Indicagdes na barra de estado

Nas paginas a seguir sdo mostrados os parametros que podem aparecer:
valores numéricos e unidades de medida do item atual, valores de outros
parametros ligados a programagéo do item atual, barra gréfica, listas; ver
Figura 15.

6.4 - Bloqueio da programacao dos parametros por meio de Password

O dispositivo tem um sistema de protegéo por meio de password. Progra-
mando uma password, os parametros do dispositivo poderdo ser acessa-
dos e vistos, mas ndo sera possivel modifica-los.
O sistema de gestéo da password encontra-se no menu “assisténcia téc-
nica” e é gerenciado por meio do parametro PW.

6.5 - Habilitagao/desabilitagao motor

Em condig¢ées de funcionamento normal, pressionando e soltando ambas
as teclas “+” e “-”, causa-se o bloqueio/desbloqueio do motor (memoriza-
dos mesmo ap6s o desligamento). Caso haja um alarme de falha (fault), a
operagao acima descrita faz o reset do préprio alarme.

Quando o motor esta desabilitado, este estado é evidenciado pelo LED
branco intermitente.

Este comando pode ser ativado a partir de qualquer pagina de menu,
exceto RF e PW.

7 - SIGNIFICADO DOS VARIOS PARAMETROS

7.1 - Menu Usuario

No menu principal, pressionando a tecla MODE (ou usando o menu de
selegdo pressionando + ou -), tem-se acesso ao MENU UTILIZADOR.
No interior do menu, a tecla MODE permite folhear as varias paginas do
menu. As grandezas visualizadas sdo as seguintes.

7.1.1 - Status:
Visualiza o estado da bomba.

7.1.2 - RS: Visualizacao da velocidade de rotacdao
Velocidade de rotagdo do motor em rpm.

7.1.3 - VP: Visualizagéo da pressao
Pressao da instalagdo medida em [bar] ou [psi], de acordo com o sistema
de medida utilizado.



7.1.4 - VF: Visualizagao do fluxo
Visualiza o fluxo instantaneo em [litros/min] ou [gal/min], de acordo com a
unidade de medida programada.

7.1.5 - PO: Visualizagado da poténcia absorvida

Poténcia absorvida pela motobomba em [kW].

Em baixo do simbolo da poténcia medida PO pode aparecer um simbolo
circular intermitente. Esse simbolo indica o pré-alarme de ultrapassagem
da poténcia maxima permitida.

7.1.6 - C1: Visualizagao da corrente de fase

Corrente de fase do motor em [A].

Em baixo do simbolo da corrente de fase C1 pode aparecer um simbolo
circular intermitente. Esse simbolo indica o pré-alarme de ultrapassagem
da corrente maxima permitida. Se o simbolo piscar em intervalos regula-
res, significa que esta prestes a ativar-se a protegéo de sobrecorrente do
motor e, muito provavelmente se ativara a protegao.

7.1.7 - Horas de funcionamento e niumero de arranques
Indica em trés linhas as horas de alimentacéo elétrica do dispositivo, as
horas de trabalho da bomba e o niumero de arranques do motor.

7.1.8 - Pl: Histograma da poténcia

Visualiza um histograma da poténcia fornecida em 5 barras verticais. O
histograma indica quanto tempo a bomba esteve ligada em um determina-
do nivel de poténcia. No eixo horizontal encontram-se as barras indicando
os varios niveis de poténcia; no eixo vertical aparece o tempo que a bom-
ba ficou ligada no nivel de poténcia especifico (% de tempo em relagéo
ao total).

MENU UTILIZADOR
PI T%: 8 21 38 28 3

Saving

42 D/D P%:

Figura 16: Visualizagdo do histograma da poténcia
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7.1.9 - Sistema multi-bomba

Visualiza o estado do sistema quando houver uma instalagdo com mais
de uma bomba. Se ndo existir comunicagao, é visualizado um icone que
representa comunicagao inexistente ou que esta interrompida. Se houver
mais dispositivos ligados entre eles, é visualizado um icone por cada um
deles. O icone tem o simbolo de uma bomba e em baixo dele aparecem
caracteres referentes ao estado de funcionamento da bomba.

De acordo com o estado de funcionamento, se visualiza aquele que esta
indicado na Tabela 11.

Visualizacdo do sistema

: Informacgao de estado em baixo
Icone

Estado p
do icone
Motor . . N .
; Simbolo da bomba rodando Velocidade em trés algarismos
funcionando
Motor parado Simbolo da bomba estatica SB
Dispositivo Simbolo da bomba estatica F
em fault

Tabela 11: Visualizagdo do sistema multi-bomba

Se o dispositivo esta configurado como reserva, o icone representando a
bomba aparece na cor escura. A visualizagdo permanece analoga a Ta-
bela 8, com a excegdo de motor parado que se visualiza F em vez de SB.

7.1.10 - Vazao (fluxo) fornecida

Esta pagina mostra dois contadores de fluxo. O primeiro indica o fluxo total
fornecido pelo equipamento. O segundo mostra um contador parcial que
pode ser ajustado a zero pelo usuario.

O contador parcial pode ser zerado nesta pagina, pressionando por 2 seg.
o bot&o “-*.

7.1.11 - VE: Visualizagao da versao
Versao hardware e software com que esta equipado o aparelho.
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7.1.12- FF: Visualizagao falhas e adverténcias (histérico)
Visualizagéo cronologica dos falhas ocorridas durante o funcionamento
do sistema.

Em baixo do simbolo FF aparecem dois numeros x/y que indicam respec-
tivamente: x a falha visualizada e y o numero total de falhas presentes;
a direita desses numeros aparece uma indicagéo sobre o tipo de falha
visualizada.

As teclas + e — rolam a lista das falhas: pressionando a tecla — recua-se no
historico até parar na falha mais antiga, pressionando a tecla + avanga-se
na histéria até parar na mais recente.

As falhas sdo visualizadas na ordem cronolégica a partir do mais antigo
x=1 até o mais recente x=y. O niumero maximo de falhas visualizaveis &
64; alcangado esse nuUmero, comega-se a sobrescrever 0s mais antigos.
Este item de menu visualiza a lista das falhas, mas ndo permite o seu re-
set. O reset s6 pode ser efetuado com um comando especial, do item RF
no MENU ASSISTENCIA TECNICA.

Nem um reset manual, nem um desligamento do aparelho, nem um resta-
belecimento dos valores de fabrica, apagam a histéria das falhas; s6 pode
ser feito com o procedimento acima descrito.

7.2 - Menu Monitor

Tem-se acesso ao menu principal (MENU MONITOR), mantendo pres-
sionado simultaneamente, por 2 seg., as teclas “SET” e “-“ (menos), ou
usando o menu de seleg¢do pressionando + ou -.

No interior do menu, pressionando a tecla MODE, visualizam-se as se-
guintes grandezas em sequéncia.

7.2.1 - CT: Contraste visor
Regula o contraste do visor.

7.2.2 - BK: Brilho visor
Regula a luz de fundo do visor numa escala de 0 a 100.

7.2.3 - TK: Tempo para ligar a luz de fundo

Programa o tempo para ligar a luz de fundo, a partir da ultima presséo de
uma tecla.

Valores permitidos: de 20 seg. a 10 min. ou ‘sempre acesa’.

Caso a luz de fundo esteja apagada, a primeira vez que for pressionado
uma tecla, se restaura a luz de fundo.

7.2.4 - LA: Idioma
Visualizagdo em um dos seguintes idiomas:

. Italiano

. Inglés

. Francés

. Aleméo

. Espanhol
. Holandés
. Sueco

. Turco

. Eslovaco
. Rumeno
. Russo

7.2.5 - TE: Visualizagao da temperatura do dissipador
7.3 - Menu Setpoint

No menu principal manter pressionadas simultaneamente as teclas
“MODE” e “SET”, até aparecer “SP” no visor (ou usar o menu de selegéo
pressionando + ou -).

As teclas + e — permitem respectivamente aumentar e diminuir a pressdo
de pressurizacgao da instalagéo.

Para sair do menu atual e retornar o menu principal, pressionar SET.

O range de regulagem é 1-6 bar (14-87 psi) para e.sybox.

7.3.1 - SP: Programacao da pressao de setpoint
Pressao a qual se pressuriza a instalagdo, se ndo estéo ativas as fungdes
de regulagem de pressdes auxiliares.

7.3.2 - Programacao das pressoes auxiliares

O dispositivo tem a possibilidade de variar a pressao de setpoint, em fun-
¢ao do estado das entradas. E possivel programar até 4 pressées auxi-
liares, para um total de 5 setpoint diferentes. Para as ligagdes elétricas,



ver o manual da central de controle. Para as programacgdes software, ver
paragrafo 7.6.15.3 — Programagéo da fungdo de entrada setpoint auxiliar.

Dﬂ Se varias fungdes auxiliares estiverem associadas a varias en-
tradas ativas ao mesmo tempo, o dispositivo ira definir a presséo
mais baixa de todas as entradas ativas.
Os setpoints auxiliares s6 podem ser utilizados através da cen-
tral de controle.

7.3.2.1 - P1: Programagao do setpoint auxiliar 1
Presséo a qual se pressuriza a instalagéo, se for ativada a fungado setpoint
auxiliar na entrada 1.

7.3.2.2 - P2: Programagao do setpoint auxiliar 2
Presséo a qual se pressuriza a instalagdo, se for ativada a fungéo setpoint
auxiliar na entrada 2.

7.3.2.3 - P3: Programagao do setpoint auxiliar 3
Pressédo a qual se pressuriza a instalagéo, se for ativada a fungéo setpoint
auxiliar na entrada 3.

7.3.2.4 - P4: Programagao do setpoint auxiliar 4
Presséo a qual se pressuriza a instalagéo, se for ativada a fungéo setpoint
auxiliar na entrada 4.

A pressao de rearranque da bomba esta ligada com a presséo pro-
gramada (SP, P1, P2, P3, P4), como também a RP. RP expressa a
diminui¢&o de presséo, em relagdo a “SP” (ou a um setpoint auxi-
liar, se estiver ativado), que causa o arranque da bomba.
Exemplo: SP = 3,0 [bar]; RP = 0,3 [bar]; nenhuma fungéo setpoint auxiliar
ativa:
Durante o funcionamento normal, a instalagdo é pressurizada a 3,0 [bar].
O rearranque da motobomba ocorre quando a pressao descer para me-
nos de 2,5 [bar].
A programagao de uma presséo (SP, P1, P2, P3, P4), muito ele-
D:i] vada em relagdo ao desempenho da bomba, pode causar falsos
erros de falta de agua BL; nesses casos diminuir a presséo pro-
gramada.
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7.4 - Menu Manual

No menu principal, manter pressionadas simultaneamente as teclas “SET”
& “+” & “-“, até aparecer a pagina do menu manual (ou usar o menu de
selegdo pressionando + ou -).

O menu permite visualizar e modificar varios parametros de configuragao:
a tecla MODE permite rolar as paginas de menu, as teclas + e — permitem
respectivamente aumentar e diminuir o valor do parametro em questao.
Para sair do menu atual e retornar ao menu principal, pressionar SET.
Entrar no menu manual pressionando as teclas SET +- leva o equipamen-
to na condigdo de STOP forgcado. Essa fungdo pode ser utilizada para
impor o desligamento do equipamento. No interior da modalidade manual,
independentemente do parametro visualizado, &€ sempre possivel execu-
tar os seguintes comandos:

Arranque temporario da motobomba

A pressao simultédnea das teclas MODE e +, provoca a partida da bomba
a velocidade RI. Este funcionamento se mantém enquanto as duas teclas
forem mantidas pressionadas.

Quando o comando bomba ON ou bomba OFF for executado, a comuni-
cagdo aparece no visor.

Arranque da bomba

Pressionando simultaneamente as teclas MODE - + por 2 seg., provoca-
se a partida da bomba a velocidade RI. Este funcionamento se mantém
até ser pressionada a tecla SET. Pressionando de novo SET, sai-se do
menu manual.

Quando o comando bomba ON ou bomba OFF for executado, a comuni-
cagdo aparece no visor.

Em caso de funcionamento nesta modalidade por mais de 5 minutos, sem
que haja fluxo hidraulico, o equipamento ativara o alarme por sobreaque-
cimento, comunicando o erro PH. Uma vez ativado o erro PH, o rearme
é efetuado exclusivamente de maneira automatica. O tempo de rearme &
de 15’; se o erro PH ocorrer por mais de 6 vezes consecutivas, o tempo
de rearme aumenta para 1h. Uma vez rearmada apo6s este erro, a bomba
continua em stop até o usuario coloca-la novamente em funcionamento,
com as teclas “MODE” “-* “+” .
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7.4.1 - Status:
Visualiza o estado da bomba.

7.4.2 - Rl: Programacéao da velocidade
Programa a velocidade do motor em rpm. Permite forgar o numero de
rotagdes em um valor prefixado.

7.4.3 - VP: Visualizagao da pressao
Presséo da instalagdo medida em [bar] ou [psi], de acordo com o sistema
de medida utilizado.

7.4.4 - VF: Visualizagao do fluxo
Visualiza o fluxo, na unidade de medida escolhida. A unidade de medida
pode ser [I/min] ou [gal/min] ver par. 7.5.4 - MS: Sistema de medida.

7.4.5 - PO: Visualizagdo da poténcia absorvida

Poténcia absorvida pela motobomba em [kW].

Em baixo do simbolo da poténcia medida PO pode aparecer um simbolo
circular intermitente. Esse simbolo indica o pré-alarme de ultrapassagem
da poténcia maxima permitida.

7.4.6 - C1: Visualizagao da corrente de fase

Corrente de fase do motor em [A].

Em baixo do simbolo da corrente de fase C1 pode aparecer um simbolo
circular intermitente. Esse simbolo indica o pré-alarme de ultrapassagem
da corrente maxima permitida. Se o simbolo piscar em intervalos regula-
res, significa que esta para ativar-se a Prote¢éo contra a sobrecorrente no
motor e muito provavelmente se ativara a protecgao.

7.4.7 - RS: Visualizagao da velocidade de rotagao
Velocidade de rotagdo do motor em rpm.

7.4.8 - TE: Visualizagao da temperatura do dissipador
7.5 - Menu Instalador

No menu principal manter pressionadas simultaneamente as teclas
“MODE”

& “SET” & “-* até aparecer o primeiro parametro do menu instalador no
visor (ou usar o menu de seleg¢éo pressionando + ou -). O menu permite
visualizar e modificar varios parametros de configuragdo: a tecla MODE
permite rolar as paginas de menu, as teclas + e — permitem respectiva-

mente aumentar e diminuir o valor do pardmetro em questéo. Para sair do
menu atual e retornar ao menu principal, pressionar SET.

7.5.1 - RP: Programacgao da diminuicao de pressao para rearranque
Expressa a diminuigéo de pressao, em relagdo ao valor de SP que causa
o rearranque da bomba.

Por exemplo se a pressao de setpoint é de 3,0 [bar] e RP é 0,5 [bar], o
rearranque ocorre a 2,5 [bar].

RP pode ser programado de um minimo de 0,1 a um maximo de 1 [bar].
Em condigdes especiais (por exemplo no caso de um setpoint inferior ao
préprio RP) pode ser automaticamente limitado.

Para facilitar o usuario, na pagina de programacgéo de RP, também apare-
ce evidenciada em baixo do simbolo RP a presséo efetiva de rearranque,
ver Figura 17.

MENU UTILIZADOR

Diminuigdo pressao
para rearranque

RP

Figura 17: Programag&o da presséo de rearranque

7.5.2 - OD: Tipo de instalagao

Valores possiveis 1 e 2 relativamente a instalagao rigida e instalagao flexivel/
deformavel. O dispositivo sai da fabrica com modalidade 1 adequada a maio-
ria das instalagbes. No caso de oscilagbes na pressao onde nao se consegue
estabilizar, agindo nos parametros Gl e GP, passar a modalidade 2.

( IMPORTANTE: Nas duas configuragdes, também mudam os valores)
dos parametros de regulagem GP e Gl. Além disso, os valores de GP e
Gl programados na modalidade 1 estédo contidos numa memoéria diferen-
te dos valores de GP e Gl programados na modalidade 2. Portanto, por
exemplo, o valor de GP da modalidade 1, quando se passar a modalida-
de 2, é substituido pelo valor de GP da modalidade 2 mas, é conservado
e vai ser reencontrado retornando na modalidade 1. Um mesmo valor
visto no visor tem um peso diferente numa ou na outra modalidade, pois

\_o algoritmo de controle é diferent. Y,




7.5.3 - AD: Configuragao do endereco

E importante somente nas conexdes multi-bomba. Define o enderego de
comunicagao a ser atribuido ao dispositivo. Os valores possiveis s&o: au-
tomatico, ou enderego atribuido manualmente.

Os enderecos programados manualmente podem assumir valores de 1
a 4. A configuragédo dos enderegos deve ser homogénea para todos os
dispositivos que compdem o grupo: ou automatica para todos, ou manual
para todos. Nao é permitido programar enderegos iguais.

Tanto no caso de atribuicdo de enderegos mistos (alguns manuais e al-
guns automaticos), como nos casos de enderegos duplicados, é assina-
lado erro. A sinalizag&o do erro é dada visualizando um E intermitente no
lugar do enderego de maquina.

Se a atribuicédo escolhida for automatica, cada vez que ligar o sistema, séo
atribuidos enderegos que podem ser diferentes da vez anterior, mas isso
ndo prejudica o funcionamento correto.

7.5.4 - MS: Sistema de medida
Define o sistema de unidade de medida entre internacional e Anglo-sa-
x&o. As grandezas visualizadas sédo mostradas na Tabela 13.

N
OBS: O fluxo em uma unidade de medida anglo-saxdo (gal/ min) é in-
dicado adotando um fator de conversao de 1 gal = 4.0 litros, correspon-

dente ao galdo métrico.
_ J

Unidades de medida visualizadas

Unidade de medida Unidade de medida
Grandeza . =
Internacional Anglo-saxao
Presséo bar psi
Temperatura °C °F
Fluxo |/ min gal / min

Tabela 12: Sistema de unidades de medida
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7.5.5 - AS: Associac¢ao de dispositivos
Permite entrar na modalidade ligar/desligar com os seguintes dispositivos:

. e.sy Outra bomba e.sybox para funcionamento em grupo de
bombeamento formado por um max. de 4 elementos

. e.sylink  Central de input output e.sylink

. DEV Outros dispositivos compativeis

Na péagina AS visualizam-se os icones dos varios dispositivos conectados,
que possuem em baixo um acrénimo de identificagéo e a relativa poténcia
de recepgéo.

Um icone com iluminagéo constante, significa dispositivo ligado e que fun-
ciona corretamente;

um icone marcado, significa dispositivo configurado que forma parte da
rede, mas ndo detectado.

no ambiente, mas apenas os dispositivos que foram associados
a nossa rede.

Se vé somente os dispositivos da propria rede, que permitem o
funcionamento de mais redes analogas coexistentes no raio de
acao do wireless, sem criar ambiguidades. Dessa forma o usu-
ario ndo visualiza os elementos que nédo pertencem ao sistema
de bombeamento.

B:i] Nesta pagina néo se visualizam todos os dispositivos presentes

Nesta pagina de menu, pode-se associar e dissociar um elemento a rede
wireless pessoal.

A partida do equipamento, o item de menu AS, ndo apresenta nenhuma
conexao porque nenhum dispositivo esta associado. Nessas condic¢des é
visualizada a indicagéo “No Dev” e o led COMM esta apagado. S6 uma
acéo do operador permite adicionar ou retirar dispositivos com as opera-
¢coes de associacao e dissociagao.

Associagao de dispositivos

Pressionando ‘+’ por 5 seg., coloca-se o equipamento no estado de procu-
ra para associagdo wireless, comunicando este estado com uma intermi-
téncia do led COMM com intervalos regulares. Logo que duas maquinas
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no campo util de comunicagéo forem colocadas neste estado, se possivel,
associam-se entre elas. Se a associagdo néo é possivel para uma ou am-
bas as maquinas, o procedimento acaba e em cada equipamento aparece
um pop up que comunica “associacdo nao realizavel”. Uma associagéo
pode ndo ser possivel porque o dispositivo que estamos tentando associar
ja esta presente no nimero maximo ou, porque o dispositivo a associar
ndo é reconhecido. Neste ultimo caso, repetir o procedimento desde o
inicio.

O estado de procura para associagdo continua ativo até detectar o dis-
positivo a associar (independentemente do resultado da associagao); se
ndo conseguir encontrar nenhum dispositivo no tempo de 1 minuto, saira
automaticamente do estado de associacdo. Pode-se sair do estado de
procura para associagdo wireless em qualquer momento, pressionando
SET ou MODE.

(IMPORTANTE: Uma vez realizada a associagéo entre 2 ou mais dispo?
sitivos, no visor pode aparecer um pop-up solicitando a propagacgédo da
configuragéo. Isso acontece no caso em que os dispositivos resultem
possuir parametros de configuragdo diferentes (p. ex. setpoint SP, RP,
etc.). Pressionando + numa bomba, ativa-se a propagacao da configura-
¢éo, daquela mesma bomba, para as outras bombas associadas. Uma
vez pressionada a tecla +, aparecerdo uns pop-ups com a indicagao
“Aguardar...”, e uma vez concluida essa fase, as bombas comegaréo
a trabalhar regularmente com os parametros sensiveis alinhados; ter

\como referéncia o paragrafo 9.4.5 para mais informacgdes.

J

Dissociagao de dispositivos

Para dissociar um dispositivo que pertence a um grupo ja existente, entrar
na pagina AS (menu instalador) do proprio dispositivo e pressionar a tecla
— durante pelo menos 5 segundos.

Apos esta operagdo, todos os icones relativos aos dispositivos ligados
serdo substituidos pela indicagdo “No Dev” e o LED COMM permanecera
apagado.

Substituicdo de dispositivos
Para substituir um dispositivo num grupo existente, é suficiente dissociar
o dispositivo a substituir e associar o novo dispositivo como descrito nos

procedimentos acima.

Caso nédo seja possivel dissociar o elemento a substituir (avariado ou ndo
disponivel), sera necessario efetuar o procedimento de dissociagdo de
cada dispositivo e voltar a criar um novo grupo.

7.5.6 - PR: Sensor de pressao remoto

O parametro PR permite selecionar um sensor de pressao remoto. A pro-
gramagcéo default é sensor ausente.

Para desempenhar as suas fungdes, o sensor remoto deve ser ligado a
uma central de controle e esta deve ser associada ao e.sybox, ver par 5.1
- Funcionamento com central de controle

Logo que se estabelecer uma conexao entre e.sybox e central, e o sensor
de pressao remoto estiver ligado, o sensor comega a trabalhar. Quando o
sensor esta ativo, no visor aparece um icone mostrando um sensor estili-
zado com um P no seu interior.

O sensor de pressdo remoto trabalha em sinergia com o sensor interno
de modo a que a pressdo nunca desga abaixo da pressao de setpoint nos
dois pontos da instalagéo (sensor interno e sensor remoto). Isso permite
compensar eventuais perdas de carga.

OBS.: para manter a pressao de setpoint no ponto de presséo inferior, a
pressao no outro ponto podera ser mais alta da pressao de setpoint.

7.6 - Menu Assisténcia Técnica

Programacgdes avangadas devem ser efetuadas apenas por parte de pes-
soal especializado ou sob o controle direto da rede de assisténcia.

No menu principal, manter pressionadas simultaneamente as teclas
“MODE” & “SET” & “+” até aparecer “TB” no visor (ou usar o menu de
selecdo pressionando + ou -). O menu permite visualizar e modificar va-
rios parametros de configuracdo: a tecla MODE permite rolar as paginas
de menu, as teclas + e — permitem respectivamente aumentar e diminuir
o valor do parametro em questéo. Para sair do menu atual e retornar ao
menu principal, pressionar SET.

7.6.1 - TB: Tempo de bloqueio por falta de agua

A programacéo do tempo de espera do bloqueio por falta de agua, permite
selecionar o tempo (em segundos), utilizado pelo dispositivo para assina-
lar a falta de agua.



A variacdo deste parametro pode tornar-se util no caso em que seja co-
nhecido um atraso entre o momento em que o motor ¢ ligado e 0 momento
em que efetivamente comega o fornecimento. Um exemplo pode ser o de
uma instalagéo em que a tubulagéo de sucgao € especialmente comprida
e tem pequenas perdas. Nesse caso, pode acontecer que a tubulagdo em
questédo se descarregue e, mesmo ndo faltando a agua, a motobomba
demore um certo tempo para se recarregar, fornecendo o fluxo na presséo
a instalagéo.

7.6.2 - T1: Atraso de baixa pressao (fungao kiwa)

Programa o tempo de desligamento do inversor de frequéncia a partir da
recepgdo do sinal de baixa pressédo (ver programagdo da detecgédo de
baixa pressédo par. 7.6.15.5). O sinal de baixa presséo pode ser recebido
em cada uma das 4 entradas, configurando oportunamente a entrada (ver
Setup das entradas digitais auxiliares IN1, IN2, IN3, IN4 par. 7.6.15).

T1 pode ser programado entre 0 e 12 seg. A programagao de fabrica é 2
seg.

7.6.3 - T2: Atraso de desligamento

Define o atraso para desligar o inversor de frequéncia, desde quando se
alcangarem as condicdes de desligamento: pressurizagéo da instalagéo e
fluxo inferior ao fluxo minimo.

T2 pode ser programado entre 2 e 120 seg. A programagao de fabrica é
10 seg.

7.6.4 - GP: Coeficiente de ganho proporcional

Em geral, o coeficiente de ganho proporcional deve ser aumentado para
sistemas caracterizados por elasticidade (por ex. tubulagdes em PVC) e
diminuido no caso de instalagdes rigidas (por exemplo tubula¢des de fer-
ro).

Para manter constante a presséo na instalagao, o inversor de frequéncia
realiza um controle de tipo Pl no erro de pressdo medida. Com base nesse
erro, o inversor de frequéncia calcula a poténcia a fornecer ao motor. O
comportamento desse controle depende dos parametros GP e Gl progra-
mados. Para solucionar os diferentes comportamentos dos varios tipos
de instalagdes hidraulicas em que o sistema pode trabalhar, o inversor
de frequéncia permite selecionar parametros diferentes dos programados
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pela fabrica. Para quase todas as instalagées, os parametros GP e Gl de
fabrica séo os ideais. Caso ocorram problemas de regulagem, pode-se
alterar estas programagdes.

7.6.5 - Gl: Coeficiente de ganho integral

Caso ocorram grandes quedas de pressdo com o aumentar repentino do
fluxo ou de uma resposta lenta do sistema, aumentar o valor de GI. Ao
contrario, ocorrendo oscilagdes de pressdo em torno do valor de setpoint,
diminuir o valor de Gl.

IMPORTANTE: Para obter regulagens satisfatérias de pressées, em
geral é preciso intervir em CP bem como em Gl.

7.6.6 - RM: Velocidade maxima
Impde um limite maximo ao nimero de rotagdes da bomba.

7.6.7 - Definicdo do numero de dispositivos e das reservas

7.6.8 - NA: Dispositivos ativos

Define o nUmero maximo de dispositivos que participam no bombeamen-
to. Pode assumir valores entre 1 e o numero de dispositivos presentes
(max. 4). O valor default para NA é N, ou seja, o niUmero dos dispositivos
presentes na cadeia; isso significa que inserindo ou retirando dispositivos
da cadeia, NA assume sempre o valor igual ao numero de dispositivos
presentes, detectados automaticamente. Programando um valor diferente
de N, fixa-se no nimero programado o nimero maximo de dispositivos
que podem participar no bombeamento.

Este parametro serve para os casos em que existe um limite de bombas
que vocé pode ou quer manter ligadas e, no caso em que se deseje man-
ter um ou mais dispositivos como reserva (ver 7.6.10 IC: Configuracéo da
reserva e outros exemplos a seguir).

Nesta mesma pagina de menu também é possivel ver (sem poder modi-
ficar) os outros dois parametros do sistema ligados a este, ou seja N, nu-
mero de dispositivos presentes detectado automaticamente pelo sistema
e NC, numero maximo de dispositivos simultaneos.

7.6.9 NC: Dispositivos simultaneos

Programa o numero maximo de dispositivos que podem trabalhar simul-
taneamente.
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Possibilita assumir valores entre 1 e NA. Como default NC assume o valor
NA, isso significa aumentar para qualquer valor o NA, que o NC assume o
valor de NA. Programando um valor diferente de NA, significa substituir o
valor NA programado pelo fabricante, pelo nUmero maximo de dispositivos
simultaneos. Este parametro serve nos casos em que se tenha mais de
uma bomba em que desejamos manter ligadas (ver 7.6.10 IC: Configura-
¢&o da reserva e os exemplos a seguir).

Nesta mesma pagina de menu também é possivel ver (sem poder modi-
ficar) os outros dois parametros do sistema associados a este, ou seja N,
numero de dispositivos presentes detectado automaticamente pelo siste-
ma e NA, numero de dispositivos ativos.

7.6.10 IC: Configuracéo da reserva

Configura o dispositivo como automatico ou reserva. Se estiver programa-
do por default, o dispositivo participa do bombeamento normal, se configu-
rado como reserva, Ihe é associada a minima prioridade de arranque, quer
dizer que o dispositivo em que se efetua essa programagdo arrancara
sempre por ultimo. Programando um numero de dispositivos ativos inferior
de um, em relagdo ao numero de dispositivos presentes e programando
um elemento como reserva, o efeito € que, se ndo houver inconvenientes,
o dispositivo reserva ndo participa no bombeamento regular, caso contra-
rio, no caso em que um dos dispositivos que participam no bombeamento
tenha uma avaria (pode ser a falta de alimentagéo, a ativagdo de uma
protecéo, etc.), arranca o dispositivo reservaa.

O estado de configuragdo como reserva é visivel das seguintes formas: na
pagina Sistema Multi-bomba, a parte superior do icone aparece colorida;
nas paginas AD e principal, o icone da comunicagdo que representa o
enderecgo do dispositivo aparece com o nimero com fundo colorido. Os
dispositivos configurados como reserva também podem ser mais que um
em um sistema de bombeamento.

Os dispositivos configurados como reserva, mesmo nao participando do
bombeamento normal, sdo de qualquer forma mantidos ativos pelo algo-
ritmo de anti-estagnagdo. O algoritmo anti-estagnagéo, uma vez em cada
23 horas, troca a prioridade de arranque e faz acumular pelo menos um
minuto de fornecimento continuo do fluxo a cada dispositivo. Este algorit-
mo visa evitar a degradagédo da agua no interior do impulsor e manter efi-

cientes os componentes em movimento; € Util para todos os dispositivos
e, em particular, para os dispositivos configurados como reserva que ndo
trabalham em condigées normais.

7.6.10.1 - Exemplos de configuragao para instalagoes multi-bomba

Exemplo 1:

Um grupo de bombeamento composto por 2 dispositivos (N=2 detectado
automaticamente) dos quais 1 é programado ativo (NA=1), um simultdneo
(NC=1 ou NC=NA uma vez que NA=1) e um como reserva (IC=reserva em
um dos dois dispositivos).

O efeito que se obtera é o seguinte: o dispositivo ndo configurado como
reserva ira arrancar e trabalhar sozinho (mesmo ndo conseguindo supor-
tar a carga hidraulica e a pressédo sendo baixa demais). No caso em que
este tenha uma avaria, comeca a funcionar o dispositivo de reserva.
Exemplo 2:

Um grupo de bombeamento composto por 2 dispositivos (N=2 detectado
automaticamente) onde todos os dispositivos sé&o ativos e simultaneos
(programacgoées de fabrica NA=N e NC=NA) e um como reserva (IC=reser-
va é um dos dois dispositivos).

O efeito que se obtera é o seguinte: arranca sempre por primeiro o dispo-
sitivo que nao é configurado como reserva. Se a pressdo obtida é baixa
demais, arranca também o segundo dispositivo, configurado como reser-
va. Dessa forma, procura-se sempre e, de qualquer modo, preservar o
uso de um dispositivo em particular (o configurado como reserva), mas
este também pode auxiliar em caso de necessidade, quando existir uma
carga hidraulica superior.

Exemplo 3:

Um grupo de bombeamento composto por 4 dispositivos (N4 detectado
automaticamente) dos quais 3 sdo programados ativos (NA=3), 2 simulta-
neos (NC=2) e um como reserva (IC=reserva em dois dispositivos).

O efeito que se tera é o seguinte: 2 dispositivos ao maximo irdo arrancar
automaticamente. O funcionamento dos 2 que podem trabalhar simulta-
neamente sera na rotagdo entre os 3 dispositivos, de forma a respeitar
o tempo maximo de troca (ET) de cada um. Caso um dos dispositivos
ativos tenha uma avaria, ndo arranca nenhum reserva porque mais de
2 dispositivos de cada vez (NC=2) ndo podem arrancar e 2 dispositivos



ativos continuam presentes. A reserva ativa-se logo que um dos outros
dois entrar em fault.

7.6.11 - ET: Tempo max. de troca

Define o tempo maximo de troca continua de um dispositivo no interior de
um grupo. S6 tem significado em grupos de bombeamento com dispositi-
vos interligados entre si. O tempo pode ser programado entre 1 min. e 9
horas; a programacao de fabrica € 2 horas.

Quando o tempo ET de um dispositivo venceu, atribui-se novamente a
ordem de arranque do sistema, de modo a colocar o dispositivo com o
tempo vencido em prioridade minima. Esta estratégia tem a finalidade de
utilizar menos o dispositivo que ja trabalhou e equilibrar o tempo de tra-
balho entre as varias maquinas que compdem o grupo. Se, apesar de o
dispositivo ter sido colocado no ultimo lugar como ordem de arranque, a
carga hidraulica necessita, de qualquer forma, da ativagdo do dispositivo
em questdo, esse arrancara para garantir a pressuriza¢édo da instalagao.

A prioridade de arranque é re-atribuida em duas condi¢des, com base no
tempo ET:

1. Troca durante a bombeamento: quando a bomba esta ligada
sem interrupcdes até exceder o tempo maximo absoluto de
bombeamento.

2. Troca no standby: quando a bomba esta em standby mas foi
ultrapassado 50% do tempo ET.

No caso em que seja programado ET igual a 0, tem-se a troca no standby.
Cada vez que uma bomba do grupo parar, na proxima partida arrancara
uma bomba diferente.

Se o parametro ET (tempo méaximo de troca), esta configurado
Bﬂ como 0, tem-se a troca a cada rearranque, independentemente
do tempo de trabalho efetivo da bomba.
7.6.12 - AY: Anti Cycling
Como descrito no paragrafo 9, esta fungéo serve para evitar arranques e
paradas frequentes, no caso de perdas na instalagdo. A fungdo pode ser
habilitada em 2 diferentes modalidades: normal e smart. Na modalidade
normal, o controle eletrénico bloqueia o motor apés N ciclos de partidas e
paradas idénticas. Ao contrario, na modalidade smart age no parametro
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RP para reduzir os efeitos negativos devidos as perdas. Se programada
em “Desabilitado”, a fungdo nao se ativa.

7.6.13 - AE: Habilitagdo da fungao anti-bloqueio

Esta funcgéo serve para evitar bloqueios mecanicos em caso de inativida-
de prolongada; age ativando periodicamente a rotagdo da bomba.
Quando a fungdo esta habilitada, a bomba realiza em cada 23 horas um
ciclo de desbloqueio que dura 1 min.

7.6.14 - AF: Habilitagao da fungao antifreeze

Com esta fungéo habilitada, a bomba é colocada em rotacdo automati-
camente quando a temperatura atingir valores préximos dos de congela-
mento, para evitar rupturas da prépria bomba.

7.6.15 - Setup das entradas digitais auxiliares IN1, IN2, IN3, IN4
Neste paragrafo sdo mostradas as fungdes e as possiveis configuragdes
das entradas da central de controle, ligada por wireless ao dispositivo, por
meio dos parametros 11, 12, 13, 14. Para as ligagbes elétricas, ver o manual
da central de controle.

As entradas IN1..IN4 sdo iguais entre elas e a cada uma delas podem
ser associadas todas as fungdes. Através dos parametros 11, 12, 13, 14
associa-se a fungdo desejada a entrada correspondente (IN1, IN2, IN3,
IN4). Cada fungdo associada as entradas é explicada mais detalhada-
mente neste paragrafo. A Tabela 14 resume as fungées e as varias con-
figuragées.

As configuragdes de fabrica podem ser vistas na Tabela 13.

Configuragdes de fabrica das entradas
digitais IN1, IN2, IN3, IN4
Entrada Valor
1 0 (desabilitado)
2 0 (desabilitado)
3 0 (desabilitado)
4 0 (desabilitado)

Tabela 13: Configuragdes de fabrica das entradas
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Tabela recapitulativa das possiveis configuragées das entradas 12 Entrada de baixa pressdo NO sé Fa4
digitais IN1, IN2, IN3, IN4 e do seu funcionamento restauragéo manual
Funcgao associada a entrada Visualizagédo da fungao ativa Entrada de baixa pressdo NC s6
Valor N N 13 = F4
Inx associada a entrada restauragdo manual
0 Fungdes entrada desabilitadas
N Tabela 14: Configuragdes das entradas
Falta de agua no flutuador externo .
1 (NO) Simbolo do flutuador (F1) . ~ ~ . .
7.6.15.1 - Desabilitagdao das fungdes associadas a entrada
2 Falta agua no flutuador externo Simbolo do flutuador (F1) Progre_imanfio 0 como valo'r de cor_1f_|guragao de uma entrada, cada_l fungéo
(NC) associada a entrada estara desabilitada, independentemente do sinal pre-
3 Setpoint auxiliar Pi (NO) relativo a Px sente nos bornes da propria entrada.
entrada utilizada 7.6.15.2 - Programacao da fungao flutuador externo (boia de nivel)
4 Setpoint auxiliar Pi (NC) relativo a Px O flutuador externo pode ser ligado a qualquer entrada, para as ligagdes
entrada utilizada elétricas ver o manual da central de controle. Obtém-se a funcao flutuador,
5 Desabilitacdo geral do motor desde F3 programando no parametro Ix, relativo a entrada onde foi ligado o flutua-
o sinal externo (NO) dor, um dos valores da Tabela 14.
6 Desabilitagéo geral do motor desde F3 A ativag&o da fungao flutuador externo gera o bloqueio do sistema. A fun-
o sinal externo (NC) céo é concebida para ligar a entrada de um sinal proveniente de um flutu-
Desabilitagéo geral do motor desde| ador que assinala a falta de agua.
7 o sinal externo (NO) + Reset dos F3 c ta f ~ ti L lizad imbolo do flutuad .
bloqueios restauraveis om esta fungdo ativa, & visualizado o simbolo do flutuador na pagina
principal.
Desabilitacéo geral do motor desde ) ) )
8 o sinal externo (NC) + Reset dos F3 Para que o sistema se bloqueie e assinale o erro F1, a entrada deve ser
bloqueios restauraveis ativada durante pelo menos 1 seg.
Reset dos bloqueios restauraveis Ocorrendo a condigdo de erro F1, a entrada deve ser desativada durante
9 NO pelo menos 30 seg., antes que o sistema se desbloqueie. O comporta-
- - = mento da fungdo esta resumido na Tabela 15.
Entrada de sinal de baixa pressao . ] ) . -
10 NO, restauragao automatica e F4 Caso estejam configuradas simultaneamente mais fung¢des do flutuador
manual em entradas diferentes, o sistema assinalara F1 quando pelo menos uma
Entrada de sinal de baixa press&o fungéo for ativada e desativara o alarme quando nenhuma estiver ativada.
1 NC, restauragdo automatica e F4

manual




Comportamento da funcao flutuador externo em fungao INx e da entrada
Valor . = . i
A Configuragdao | Estado en- . Visualizagao
Parametro Funcionamento .
Ix entrada trada no visor
Ausente Normal Nenhuma
1 Ativa com sinal Bloqueio do
alto na entrada Presente sistema por falta 1
(NO) de agua desde o
flutuador externo
Bloqueio do
5 Ativa com sinal Ausente SIStfama por falta F1
baixo na entrada de 4gua desde o
(NC) flutuador externo
Presente Normal Nenhuma

Tabela 15: Funcéo do flutuador externo

7.6.15.3 - Programacgao da fungao entrada do setpoint auxiliar

O sinal que habilita um setpoint auxiliar pode ser fornecido em qualquer
uma das 4 entradas (para as ligagdes elétricas ver o manual da central de
controle). A fungéo setpoint auxiliar é obtida programando o parametro Ix
relativo a entrada em que foi feita a ligagéo, de acordo com a Tabela 17.
Por ex.: para utilizar Paux 2 sera preciso programar 12 em 3 ou 4, e utilizar
a entrada 2 na central de controle; nessa condigdo se for energizada a
entrada 2, sera realizada a presséo Paux 2 e no visor sera visualizado P2.
A funcgéo setpoint auxiliar modifica o setpoint do sistema da pressédo SP
(ver par. 7.3 - Menu Setpoint) até a pressao Pi, onde i representa a entra-
da utilizada. Dessa forma, além de SP, se tornam disponiveis mais quatro
pressdes P1, P2, P3, P4.

Com esta fungéo ativa, o simbolo Pi é visualizado na pagina principal.
Affinché il sistema lavori con setpoint ausiliario, I'ingresso deve essere
attivo per almeno 1sec.
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Para que o sistema trabalhe com setpoint auxiliar, a entrada deve estar
ativa durante pelo menos 1 seg.

Quando se estéa trabalhando com setpoint auxiliar, para voltar a trabalhar
com setpoint SP, a entrada ndo deve estar ativa durante pelo menos 1
seg. O comportamento da fungéo esta resumido na Tabela 16.

Caso estejam configuradas simultaneamente mais fungdes setpoint auxi-
liar em entradas diferentes, o sistema assinalara Pi, quando pelo menos
uma fungéo for ativada. Para ativagbes simulténeas, a presséo realizada
sera a menor entre as com entrada ativa. O alarme é desligado quando
nenhuma entrada esta ativada.

Comportamento da funcéo setpoint auxiliar em fungao
de Ix e da entrada
\(alor Configuragao Estado . Visualizagado
Parametro Funcionamento .

Ix entrada entrada no visor
Ativo comsinal | Ausente | SetPointauxiliar oo
alto na entrada iésimo n&o ativo

3 (NO) K L

Presente Se_t[pc_)mt aulxmar Px
iésimo ativo
Setpoint auxiliar
Ativo com sinal | Ausente iésimo ativo Px
4 baixo na entra- - —
da (NC) Presente IS’eromt~aUX|I.|ar Nenhuma
iésimo nao ativo

Tabela 16: Setpoint auxiliar

7.6.15.4 - Programacao da desabilitacdo do sistema e anulagcédo de
falhas

O sinal que habilita o sistema pode ser fornecido a qualquer entrada (para
as ligacdes elétricas, ver o manual da central de controle). A fungéo de-
sabilitagédo do sistema é obtida programando num dos valores da Tabela
18, o parametro Ix, relativo a entrada a qual foi ligado o sinal com que se
quer desabilitar o sistema.

Quando a fungéo esta ativa, desabilita-se completamente o sistema e vi-
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sualiza-se o simbolo F3 na pagina principal.

Caso estejam configuradas simultaneamente varias fun¢des de desabili-
tacdo do sistema em entradas diferentes, o sistema assinalara F3 quando
pelo menos uma fungéo for ativada e desativara o alarme quando nenhu-
ma estiver ativada.

Para que o sistema torne efetiva a fungdo desabilitada, a entrada deve
estar ativa pelo menos durante 1 seg.

Quando o sistema esta desabilitado para que a fungdo seja desativada
(reabilitagédo do sistema), a entrada n&o deve estar ativa durante pelo me-
nos 1 seg. O comportamento da fungéo esta resumido na Tabela 17.
Caso estejam configuradas simultaneamente varias fungdes de desabilita-
¢ao em entradas diferentes, o sistema assinalara F3 quando pelo menos
uma fungéo for ativada. O alarme é desligado quando nenhuma entrada
esta ativada. Esta fungdo também permite anular os eventuais falhas pre-
sentes, ver a tabela 18.

Comportamento da fungéo desabilitacdo sistema e anulagéo de falhas
em funcgéao de Ix e da entrada
Valor Configuracao Visualizagao no
Parametro gurag Estado Entrada| Funcionamento Zag
Ix entrada visor
Ativo com sinal Ausente Motor habilitado Nenhuma
alto na entrada
5 Motor
(NO) Presente desabilitado F3
Ativo com sinal Ausente Motor F3
6 baixo na entrada desabilitado
(NC) Presente Motor habilitado Nenhuma
Ativo com sinal Ausente Motor habilitado Nenhuma
7 alto na entrada Motor desabili-
(NO) Presente tado + anulagao F3
fault
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) ) Motor desabili-
Ativo com sinal Ausente tado + anulagéo F3
8 baixo na entrada| fault
(NC)
Presente Motor Habilitado Nenhuma
Ativo com sinal Ausente Motor Habilitado Nenhuma
9 alto na entrada Anulagéo
(NO) Presente fault Nenhuma

Tabela 17: Desabilitagdo sistema e restauragéo fault

7.6.15.5 - Programacao da detecgao de baixa pressao (KIWA)

O pressostato de minima, que detecta a baixa presséo, pode ser ligado a
uma entrada qualquer (para as ligagées elétricas, ver o manual da central
de controle). A fungdo de detecgéo da baixa pressao é obtida programan-
do num dos valores da Tabela 18 o parametro Ix, relativo a entrada a qual
foi ligado o sinal de habilitagdo. A ativagédo da fungdo de deteccéo de bai-
xa presséo gera o blogueio do sistema apds o tempo T1 (ver 7.6.2 — T1:
Atraso baixa press&o). A fungéo é concebida para ligar a entrada ao sinal
proveniente de um pressostato, que assinala uma presséo baixa demais
na sucgao da bomba.

Com esta fungéo ativa, é visualizado o simbolo F4 na pagina principal.

A ativagdo desta fungéo acarreta um bloqueio da bomba que pode ser
removido de maneira automatica ou manual. A restauragcdo automatica
prevé que para sair da condi¢éo de erro F4, a entrada fique desativada
durante pelo menos 2 seg., antes que o sistema se desbloqueie.

Para resolver o bloqueio de maneira manual, é necessario pressionar
simultaneamente e soltar as teclas “+” e “-“.

O comportamento da fungéo esta resumido na Tabela 18.

Caso estejam configuradas simultaneamente mais fungdes de detecgéo
de baixa pressdo em entradas diferentes, o sistema assinalara F4, quan-
do pelo menos uma fungéo for ativada e desativara o alarme quando
nenhuma estiver ativada.



Comportamento da funcéo detecgao da baixa pressao (KIWA) em
funcao de Ix e da entrada

Valor

A Configuragao Estado . Visualizagdo no
Parametro Funcionamento .
Ix entrada Entrada visor
Ausente Normal Nenhuma
. . Bloqueio do
Ativo com sinal sistema por
alto na entrada baixa presséo
10 (NO) Presente na aspi-ragao, F4
Restau-ragéo
automa-tica +
manual
Bloqueio do
sistema por baixa
Ativo com sinal|  Aysente | Pr€SSa0 na aspi- F4
1 baixo na entra- ragao,Restau-ra-
da (NC) ¢&o automa-tica+
manual
Presente Normal Nenhuma
Ausente Normal Nenhuma
Ativo com sinal Bloqueio do
12 alto na entrada sistema por
(NO) Presente baixa presséo Fa
na aspiragéo.
So6 restauragéo
manual
Bloqueio do
sistema por
Ativo com sinal|  Ausente baixa pressao F4
13 baixo na entra- na aspiracao.
da (NC) S6 restauragéo
manual
Presente Normal Nenhuma

Tabela 18: Detecgédo do sinal de baixa pressao (KIWA)
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7.6.16 - Setup das saidas OUT1, OUT2

Neste paragrafo sdo mostradas as fungdes e as possiveis configuragdes
das saidas OUT1 e OUT2 da central de 1/O, ligada por wireless ao dispo-
sitivo, por meio dos parédmetros O1 e O2.

Para as ligagdes elétricas, ver o manual da central de controle. As configu-
racdes de fabrica podem ser vistas na Tabela 19.

Configuragdes de fabrica das saidas

Saida Valor
OuT 1 2 (fault NO fecha-se)
ouT 2 2 (Bomba funcionando NO fecha-se)

Tabela 19: Configuragdes de fabrica das saidas

7.6.17 - O1: Programacao fungao saida 1

A saida 1 comunica um alarme ativo (indica que ocorreu um blogueio do siste-
ma). A saida permite utilizar um contato livre normalmente aberto.

Ao parametro O1 estéo associados os valores e as fun¢des indicadas na Ta-
bela 20.

7.6.18 - O2: Programacao fungao saida 2

A saida 2 comunica o estado de funcionamento do motor. A saida permite
utilizar um contato livre normalmente aberto.

Ao parametro O2 estao associados os valores e as fungdes indicadas na
Tabela 20.
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Configuragao das fungdes associadas as saidas

ouT1 ouT2
Configuragao
dasaida |Condicédo de|Estado do conta-| Condigao de |Estado do conta-
ativagao to de saida ativagao to de saida
NenhL{ma Contato sempre Nenhl{ma Contato sempre
0 fungédo funcdo
) aberto ) aberto
associada associada
Nenhu~ma Contato sempre Nenhu~ma Contato sempre
1 fungao fungéo
) fechado ) fechado
associada associada
Ativacdo da
Presenca de |Em caso de erros . Quando o motor
saida em

esta funcionando o
contato fecha-se

2 erros
bloqueantes

bloqueantes o

caso de erros
contato fecha-se

bloqueantes

Ativagdo da
saida em
caso de erros

Quando o motor
esta funcionando o
contato abre-se

Em caso de erros
bloqueantes o
contato fecha-se

Presenca de
3 erros
bloqueantes

bloqueantes

Tabela 20: Configuragdo das saidas

7.6.19 FW: Atualizagao firmware
Esta pagina de menu permite atualizar o firmware dos e.sybox. Para este
procedimento, consultar o cap. 11.

7.6.20 - RF: Anulagao fault e warning (adverténcia)

Mantendo pressionadas simultaneamente durante pelo menos 2 segun-
dos as teclas + e -, apaga-se a cronologia de falhas e adverténcias. O
nuamero de falhas presentes no histérico (max. 64) estdo indicadas em
baixo do simbolo RF.

O historico pode ser visualizado no menu MONITOR na pagina FF.

7.6.21 - PW: Modificagao da password (senha)

O dispositivo tem um sistema de protec¢édo por meio de password.

Ao programar uma password, os parametros do dispositivo poderdo ser
acessados e vistos, mas ndo sera possivel modifica-los.

Quando a password (PW) ¢é “0”, todos os parametros estao bloqueados e
podem ser modificados.

Quando for utilizada uma password (valor de PW diferente do 0), todas
as modificagdes estao bloqueadas e na pagina PW é visualizado “XXXX".
Tendo uma password, é permitido navegar em todas as paginas, mas em
uma tentativa de modificagdo de um parametro, é visualizada um pop-up
que solicita a insergdo da password. Quando for inserida a password
correta, os parametros permanecem desbloqueados e modificaveis por 10
minutos, desde a Ultima pressdo de uma tecla.

Desejando anular o temporizador da password, é suficiente entrar na pa-
gina PW e pressionar a o mesmo tempo + e — por 2 segundos.

Quando se inserir uma password correta, é visualizada um cadeado aber-
to, enquanto inserindo a password errada visualiza-se um cadeado que
pisca.

Apo6s um restabelecimento dos valores de fabrica, a password volta a ser
“0”. Cada mudanga da password tem efeito quando for pressionado Mode
ou Set e, cada sucessiva modificagdo de um parametro implica a nova
introdugédo de um novo password (p. ex. o instalador faz todas as progra-
magdes com o valor de PW default = 0 e por ultimo programa a PW de
forma a ter a certeza que sem nenhuma outra agéo o equipamento ja esta
protegido).

Caso a password seja perdida, ha 2 possibilidades para modificar os pa-
rametros do dispositivo:

« Tomar nota dos valores de todos os parametros, restaurar o
dispositivo com os valores de fabrica, ver o paragrafo 8.3. A
operacao de restabelecimento cancela todos os parametros do
dispositivo, inclusive a password.

« Tomar nota do numero presente na pagina da password, enviar
um e-mail com esse numero ao proprio centro de assisténcia,
dentro de alguns dias sera enviada a password para desbloque-
ar o dispositivo.



7.6.21.1 - Password (PW) para sistemas multi-bomba

Quando se inserir a PW para desbloquear um dispositivo de um grupo,
todos os dispositivos sdo desbloqueados.

Quando se modifica a PW num dispositivo desse grupo, todos os disposi-
tivos recebem a modificagao.

Quando se ativa a protegdo com PW num dispositivo de um grupo (+
e — na pagina PW quando a PW#0), em todos os dispositivos se ativa a
protecéo (para efetuar qualquer modificagéo é solicitada a PW).

8 - RESET E PROGRAMAGOES DE FABRICA
8.1 - Reset geral do sistema

Para efetuar um reset do sistema, manter pressionadas as 4 teclas simul-
taneamente por 2 seg. Esta operacado equivale a desligar a alimentacéo;
aguardar o desligamento completo e ligar de novo a alimentagédo. O reset
ndo apaga as programac¢des memorizadas pelo usuario.

8.2 - Programacgoes de fabrica

O dispositivo sai da fabrica com uma série de parametros predefinidos
que podem ser mudados de acordo com as necessidades do usuario.
Cada vez que se alterem as programacdes, estas sdo guardadas automa-
ticamente na memoéria e, se for necessario, € sempre possivel restaurar
as condigdes de fabrica (ver Restabelecimento das condi¢des de fabrica
par. 8.3 — Restabelecimento das programacgdes de fabrica).

8.3 - Restabelecimento das programacgées de fabrica

Para restaurar os valores de fabrica, desligar o dispositivo, aguardar o
completo desligamento do visor, pressionar e manter pressionadas as te-
clas “SET” e “+” e ligar a alimentagéo, soltar as duas teclas s6 quando
aparecer a indicagao “EE”.

Neste caso, efetua-se um restabelecimento das programacdes de fabrica
(uma escrita e uma leitura em EEPROM das programagdes de fabrica
guardadas permanentemente na memoria FLASH).

Completada a programacao de todos os parametros, o dispositivo volta ao
funcionamento normal.

PorTUGUES (Sl

OBS.: Uma vez restabelecidos os valores de fabrica, sera necessario vol-
tar a definir todos os parametros que caracterizam a instalagéo (ganhos,
pressao de setpoint, etc.) como na primeira instalagao.
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Programacoées de fabrica Gl Coefici_ente de ganho 1.2
integral ’
RM Velocidade maxima [rpm] 3050
Identificador Descrigao Valor Pro memoria
Instalagio NA Dispositivos ativos N
T. iluminagao do fundo . NC Dispositivos simultaneos NA
TK de tela 2 min - ~
. Ic Configuragdo da 1 (Auto)
LA Idioma ENG reserva
SP Pressao de setpoint [bar] 3,0 ET Max. tempo de troca [h] 2
P1 Setpoint P1 [bar] 2,0 AE Funcéo anti-bloqueio 1(Habilitado)
P2 Setpoint P2 [bar] 25 AF Antifreeze 1(Habilitado)
P3 Setpoint P3 [bar] 3,5 11 Fungéo I1 0 (desabilitado)
P4 Setpoint P4 [bar] 4,0 12 Fungéo 12 0 (desabilitado)
i 13 Fungéo I3 0 (desabilitado
Rl rpm em modz?lldade 2400 G ( )
manua 14 Fungéo 14 0 (desabilitado)
oD Tipo de instalagédo 1 (Rigido) o1 Fungéo saida 1 2
RP Diminuigao de pressdo 03 02 Funcéo saida 2 2
para rearranque [bar]
PW Modificagdo da PSW 0
AD Configuragéo endereco 0 (Auto)
S q - AY Fungao Anticycling AY 0 (desabilitado)
PR S o e Desabilitado
Tabela 21: Programacdes de fabrica
MS Sistema de medida 0 (Internacional)
- Tempo do bloqueio falta 10 9 - INSTALACOES ESPECIAIS
dgua[s] 9.1 - Desativagao da auto-escorva
Atraso baixa presséo ; i X i
T (KIWA) [s] 2 O produto é fabricado e fornecido com a capacidade de ser autoescor-
- vante. Com referéncia ao par. 6, o sistema pode escorvar e, portanto, fun-
2 Atraso de desligamento[s] 10 cionar qualquer que seja a configuracéo de instalagdo escolhida: abaixo
cp Coeficiente de ganho 05 ou acima do nivel da agua. Existem porém casos em que a capacidade
proporcional ' de auto-escorva ndo é necessaria ou zonas em que é proibido utilizar

bombas autoescorvantes. Durante a escorva, a bomba obriga uma parte
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da agua, ja sob presséo, a retornar para a parte de succgao até que o valor
da pressao no recalque seja tal que o sistema pode ser considerado es-
corvado. Entéo, o canal de recirculagdo fecha-se automaticamente. Esta
fase repete-se a cada partida, mesmo com a bomba escorvada, até se
alcangar o mesmo valor de pressdo de fechamento do canal de recircula-
¢ao (1 bar aprox.).

Em casos onde a 4gua chegua na succao do sistema ja pressurizada
(maximo permitido 2 bar) ou onde a instalagéo esta sempre e de qualquer
forma abaixo do nivel da agua, é possivel (obrigatério onde exigido por
regulamentos locais) forgcar o fechamento da passagem de recirculagéo,
perdendo a capacidade de auto-escorva. Dessa forma se obtém a van-
tagem de eliminar o ruido de clique do obturador cada vez que o sistema
arranca. Para forgar o fechamento da passagem autoescorvante, cumprir
0S passos que seguem:

1. desligar a alimentacao elétrica;

2. esvaziar o sistema (se na primeira instalagéo néo foi escolhido de-
sativar inibir a autoaspiragéo);

3. retirar o tampao de descarga, prestando aten¢do para nao deixar
cair o O-ring (Fig.18);

4. com o auxilio de uma pinga, extrair o obturador da sua sede. O ob-
turador sera retirado junto com a vedagéo O-ring e a mola metalica
a qual esta montado;

5. remover a mola do obturador; inserir novamente na sede o obtu-
rador com a relativa vedagdo O-ring (lado com a vedagéo para o
interior da bomba, haste com aletas em cruz para o exterior);

6. atarraxar o tampéo, apés posicionar a mola em seu interior, de
modo que resulte em uma compressao entre o préprio tampéao e
as aletas em cruz da haste do obturador. Ao voltar a colocar o
tamp&o, cuidar para que a respectiva vedagédo O-ring se encontre
corretamente na sua sede;

7.escorvar a bomba, ligar a alimentagédo elétrica, pér em funciona-
mento o sistema.

PorTUGUES (Sl

G+
6 .4

9.2 - Instalagao na parede

Este produto ja esta predisposto para poder ser instalado suspenso na
parede por meio do kit acessoério DAB que pode ser adquirido separada-
mente. A instalagédo apresenta-se como na Fig.19.
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Figura 19

9.3 - Instalagdo com Unido Rapida

A DAB fornece um Kit acessorio para a Unido Rapida do sistema. Trata-se
de uma base com engate rapido na qual realizam as conexdes para uma
instalacédo e da qual se pode conectar/desconectar o sistema de maneira
simples.

Vantagens:

» possibilidade de realizar uma conexdo de saida da insta-
lagdo no local de trabalho, testar e para remover o sistema
propriamente dito até ao momento da entrega, evitando pos-
siveis danos (golpes acidentais, sujeira, roubo,...);

» simplicidade por parte do Servigo de Assisténcia de substitui-
¢do do sistema por um provisorio, em caso de manutengéo
extraordinaria.

O sistema montado na sua interface de ligagéo rapida apresenta-se como
na Fig.20.

Figura 20

9.4 - Grupos Multiplos

9.4.1 -Introducéo aos sistemas multi-bomba
Um sistema multi-bomba entende-se por um grupo de bombeamento
formado por um conjunto de bombas cujas compressdes se juntam num
coletor comum. Os dispositivos se comunicam entre si através de comu-
nicagdo especial (wireless).
O ndmero maximo de dispositivos que podem ser inseridos para formar
0 grupo é 4.
Um sistema multi-bomba € utilizado principalmente para:
» Aumentar o desempenho hidraulico em relagéo ao dispositivo simples.
» Assegurar a continuidade de funcionamento em caso de avaria de
um dispositivo.
* Fracionar a poténcia maxima.

9.4.2 - Realizagado de uma instalagao multi-bomba

Alinstalagdo hidraulica deve ser realizada de maneira mais simétrica pos-
sivel para obter uma carga hidraulica distribuida de maneira uniforme em
todas as bombas.

As bombas devem ser ligadas todas a um unico coletor de recalque.

D:i] Para o funcionamento correto do grupo de pressurizacéo, de-



vem ser iguais para cada dispositivo:

» as conexdes hidraulicas,
» a velocidade maxima (parametro RM)

Os firmware dos e.sybox conectados devem ser todos iguais.

Uma vez realizada a instalagédo hidraulica, & necessario criar o grupo de
bombeamento efetuando a associagéo wireless dos dispositivos (ver par.
7.55.).

9.4.3 - Comunicagao wireless
Os dispositivos se comunicam entre si e propagam os sinais de fluxo e
pressdo através de comunicagéo wireless.

9.4.4 - Conexao e configuracao das entradas

As entradas da central de controle servem para poder ativar as fungdes
flutuador, setpoint auxiliar, desabilitagdo sistema, baixa pressédo na suc-
cdo. As fungdes sdo assinaladas respectivamente pelos simbolos flu-
tuador (F1), Px, F3, F4. Se a fungdo Paux estiver ativada, realiza uma
pressurizagdo da instalagdo a presséo programada, ver par 7.6.15.3 —
Programacéao fungéo entrada setpoint auxiliar. As fungdes F1, F3, F4 re-
alizam uma parada da bomba por 3 diferentes causas, ver par 7.6.15.2,
7.6.15.4,7.6.15.5.

Os parametros de programacao das entradas 11, 12, 13, 14, fazem parte
dos parametros sensiveis, portanto a programagéo de um deles em qual-
quer um dos dispositivo, implica o alinhamento automatico em todos os
dispositivos.

Parametros associados ao funcionamento da bomba

Os parametros que podem ser visualizados no menu, para um funciona-
mento como multi-bomba, sdo classificados da seguinte maneira:

» Parametros s¢6 de leitura.
» Parametros com significado local.
« Parametros de configuragdo de sistema multi-bomba por sua
vez divididos em:
* Parametros sensiveis.
* Parametros com alinhamento facultativo.
9.4.5 Parametros de interesse para um sistema multi-bomba

PorTUGUES (Sl

Parametros com significado local

Sao parametros que podem ser diferentes entre os varios dispositivos e,
em alguns casos, € necessario que sejam diferentes. Para esses para-
metros ndo é permitido alinhar automaticamente a configuragdo entre os
varios dispositivos. Por exemplo, no caso de atribuicdo manual dos ende-
recos, estes deverdo obrigatoriamente ser diferentes um do outro.

Lista dos parametros com significado local ao dispositivo:

«CT Contraste

*BK Brilho

*TK Tempo de iluminacéo do fundo de tela
*RI Rotagdes/min. em modalidade manual
*AD Configuragéo do enderego

«IC Configuragéo da reserva

*RF Anulagao fault e warning (adverténcia)

Parametros sensiveis

Sao parametros que devem necessariamente ser alinhados em toda a
cadeia por razdes de regulagem.

Lista dos parametros sensiveis:

* SP Pressao de Setpoint

*P1 Setpoint auxiliar entrada 1

* P2 Setpoint auxiliar entrada 2

*P3 Setpoint auxiliar entrada 3

P4 Setpoint auxiliar entrada 4

*RP Diminuicéo de pressao para rearranque
<ET Max. tempo de troca

* AY Anticycling

*NA Numero de dispositivos ativos

*NC Numero de dispositivos simultaneos

- TB Tempo de dry run

*T1 Tempo de desligamento ap6s o sinal de baixa pressao
T2 Tempo de desligamento

* Gl Ganho integral

* GP Ganho proporcional
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° 11 Programacgéo entrada 1

e 12 Programacéo entrada 2
*13 Programacéo entrada 3
°14 Programacéo entrada 4
*+OD Tipo de instalagao

*PR Sensor de pressao remoto
- PW Modificagéo password

Alinhamento automatico dos parédmetros sensiveis

Quando for detectado um sistema multi-bomba, é feito um controle sobre
a concidéncia dos parametros programados. Se os parametros sensiveis
nao estdo alinhados entre todos os dispositivos, no visor de cada dis-
positivo aparece uma mensagem perguntando se deseja-se propagar a
todo o sistema a configuragdo daquele dispositivo particular. Ao aceitar os
parametros sensiveis do dispositivo sobre o qual foi feita a pergunta, séo
distribuidos a todos os dispositivos da cadeia.

Nos casos em que haja configuragdes incompativeis com o sistema, ndo
é permitido a propagacao da configuracdo desses dispositivos. Durante o
funcionamento normal, a modificagdo de um paradmetro sensivel em um
dispositivo, implica o alinhamento automatico do parametro em todos os
demais dispositivos, sem pedir confirmagao.

OBSERVACAO: O alinhamento automético dos pardmetros sensiveis ndo
tem nenhum efeito em todos o0s outros tipos de pardmetros.

No caso especifico de inserir na cadeia um dispositivo com programagées
de fabrica (caso de um dispositivo que substitui um existente ou um dis-
positivo reajustado com a configuragéo de fabrica), se as configuragoes
presentes, exceto as configuragées de fabrica sdo compativeis, o disposi-
tivo com configuragado de fabrica assume automaticamente os parametros
sensiveis da cadeia.

Parametros com alinhamento facultativo

Sao parametros para os quais se tolera que possam nao serem alinhados
entre os varios dispositivos. A cada vez que estes parametros sao modifi-
cados, e se pressionar SET ou MODE, sera perguntado se € para propa-
gar a modificagdo para toda a cadeia em comunicagdo. Dessa forma, se
a cadeia é igual em todos os seus elementos, evita-se a programagao dos

mesmos dados em todos os dispositivos.
Lista dos parametros com alinhamento facultativo:

LA Idioma

*MS Sistema de medida
*AE Anti-bloqueio

* AF AntiFreeze

01 Funcgéo saida 1

* 02 Funcgéo saida 2
*RM Velocidade Maxima

9.4.6 Primeira partida do sistema multi-bomba

Efetuar as ligacdes elétricas e hidraulicas de todo o sistema como descrito
no par 2.1.1, 2.2.1 e no par 3.1.

Ligar os dispositivos e criar as associagdes como descrito no par. 7.5.5 —
AS: Associagéo dispositivos.

9.4.7 Regulagem do sistema multi-bomba

Quando se liga um sistema multi-bomba, é feito automaticamente uma
atribuicdo dos enderecos e, através de um algoritmo € nomeado um dis-
positivo como lider da regulagem. O lider decide a velocidade e a ordem
de arranque de cada dispositivo que faz parte da cadeia.

A modalidade de regulagem é sequencial (os dispositivos arrancam um
de cada vez). Quando ocorrem as condigdes de arranque, o primeiro dis-
positivo arranca, quando este chegar a sua velocidade maxima, arranca o
seguinte e assim por diante para todos os demais. A ordem de arranque
ndo é necessariamente crescente, segundo o endereco do equipamento,
mas depende das horas de trabalho realizadas, ver 7.6.11 — ET. Max.
tempo de troca.

9.4.8 - Atribuicao da ordem de arranque

Cada vez que se ligar o sistema, a cada dispositivo é associada uma
ordem de arranque. Com base nesta ordem, geram-se as sequéncias de
partida dos dispositivos.

A ordem de arranque € modificada durante a utilizagdo, de acordo com a
necessidade, pelos dois algoritmos seguintes:



* Tempo maximo de troca alcangado.
» Tempo maximo sem atividade alcangado.

9.4.9 - Tempo maximo de troca

Com base no parametro ET (tempo méaximo de troca), cada dispositivo
tem um contador do tempo de trabalho, e com base nele se atualiza a
ordem de rearranque, de acordo com o algoritmo que segue:

« tendo ultrapassado pelo menos metade do valor de ET, se pro-
duz a troca de prioridade com o primeiro desligamento do inver-
sor de frequéncia (troca no standby);

» ao se atingir o valor de ET sem nunca ter parado, desliga-se
incondicionalmente o inversor de frequéncia e se coloca a prio-
ridade minima de rearranque (troca durante a marcha).

Se o parametro ET (tempo maximo de troca), se encontra a 0,
tem-se a troca a cada rearranque.

Ver 7.6.11 - ET: Max. tempo de troca.

9.4.10 - Tempo maximo sem atividade alcangado

O sistema multi-bomba dispée de um algoritmo de anti-estagnagéo que
tem como objetivo manter em perfeita eficiéncia as bombas e manter a
integridade do liquido bombeado. Funciona permitindo uma rotagdo na
ordem de bombeamento afim de permitir que todas as bombas fornegam
vazao em pelo menos um minuto em cada 23 horas. Isso acontece qual-
quer que seja a configuragdo do dispositivo (ativo ou reserva). A troca
de prioridade prevé que o dispositivo parado ha 23 horas seja colocado
a prioridade maxima na ordem de arrranque. Isso implica que, logo que
se tornar necessario o fornecimento de fluxo, sera o primeiro a arrancar.
Os dispositivos configurados como reserva tém a precedéncia sobre os
outros. O algoritmo acaba a sua agédo quando o dispositivo tem fornecido
pelo menos um minuto de fluxo.

Completada a intervengao anti-estagnagao, se o dispositivo esta configu-
rado como reserva, € colocado de novo a prioridade minima de modo a
preservar-se do desgaste.

PorTUGUES (Sl

9.4.11 - Reservas e numero de dispositivos que participam do bom-
beamento

O sistema mulit-bomba Ié quantos elementos estéo ligados em comunica-
¢&o e chama este namero N.

A seguir, com base nos parametros NA e NC decide quantos e quais dis-
positivos devem trabalhar num certo instante.

NA representa o numero de dispositivos que participam no bombeamento.
NC representa o nimero maximo de dispositivos que podem trabalhar
simultaneamente.

Se numa cadeia existem NA dispositivos ativos e NC dispositivos simul-
taneos com NC inferior a NA, significa que ao maximo arrancardo simul-
taneamente NC dispositivos e que esses dispositivos irdo trocar-se entre
NA elementos. Se um dispositivo é configurado como preferéncia de re-
serva, sera colocado como ultimo na ordem de arranque, portanto, se por
exemplo existem 3 dispositivos e um desses configurado como reserva, o
reserva arrancara como terceiro elemento, se ao contrario for programado
NA=2 o reserva ndo arrancara a nao ser que um dos dois ativos entre em
fault.

Ver também a explicagdo dos parametros
7.6.8 - NA: Dispositivos ativos;

7.6.9 NC: Dispositivos simultaneos;
7.6.10 IC: Configuragao da reserva.
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A DAB fornece no catalogo um Kit para a conexdo de saida integrada
de um grupo pressurizadores de 2 sistemas. O grupo de pressurizadores
(booster) realizado com o Kit DAB apresenta-se como na Fig. 21.

Figura 21

9.4.12 - Controle WireLess

Como referido no par. 9.4.3, o dispositivo pode se conectar com outros
dispositivos através do canal wireless proprio. Existe portanto a possibi-
lidade de pilotar funcionamentos especiais do sistema através de sinais
recebidos em remoto: por exemplo, em fungdo do nivel de um tanque
fornecido por meio de um flutuador, é possivel comandar o escorva dele;
com o sinal vindo de um temporizador é possivel variar o set-point de SP
para P1 para alimentar uma irrigagéo.

Esses sinais de entrada ou de saida do sistema s&o geridos por uma cen-
tral de controle que pode ser adquirida separadamente do catalogo DAB.

10. MANUTENGAO

Antes de comecar qualquer intervengdo no sistema, desligar a
alimentagéo elétrica.

O sistema néo necessita de operagdes de manutengéo de rotina.

Contudo, a seguir sdo referidas instrugdes para efetuar as operagdes de
manutencado extraordinaria que podem se tornar necessarias em casos
especiais (p. ex. esvaziar o sistema para guarda-lo durante durante o pe-
riodo sem atividade).

10.1 - Ferramenta Acessoria

A DAB fornece anexo ao produto uma ferramenta acessoria, util para efe-
tuar trabalhos no sistema, previstas durante a instalagéo e eventuais ope-
racdes de manutengéo extraordinaria.
A ferramenta esta alojada no compartimento técnico. E composta por 3
chaves:

1 - chave metalica de secgdo hexagonal (Fig.22 —1);

2 - chave de plastico chata (Fig.22 — 2);

3 - chave de plastico cilindrica (Fig.22 — 3).

A chave “1” é por sua vez inserida na extremidade “D” da chave “3”. Na
primeira vez que se utilizar, € necessario separar as 2 chaves de plastico
“2” e ”3”, que séao fornecidas unidas por uma ponte (Fig.22 — A):

romper a pega em ponte “A”, cuidando para remover os residuos
do corte das 2 chaves, de forma a ndo deixar bordas cortantes,
que podem causar ferimentos.
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Para utilizar a chave em cruz é preciso guardar a chave “1” ndo
D:i] utilizada em um lugar seguro para ndo perdé-la, para a seguir,
no fim das operagdes, voltar a inserir a chave no interior da cha-
ve “3”.
1 Utilizagdo da extremidade “C”:
esta ferramenta é uma chave de fendas de dimensé&o correta para ma-
nobrar os tampdes das principais uniées do sistema (1” e 1 ¥4”). Se deve
utilizar na primeira instalagéao
para remover os tampdes dos bo-
\ cais, nos quais se deseja conec-
tar a instalacdo; para a operagéo
de escorva, em caso de instala-
c ¢éo horizontal; para ter acesso a
vélvula anti-retorno. No caso em
que a chave seja perdida ou da-
nificada, as mesmas op(_al_'ag(”)es
podem ser realizadas utilizando
uma chave de fendas de lamina
chata de dimensdes adequadas.

+
=

Figura 23 Figura 25

Utilizar a chave “1” para posicionar o painel
de interface, descrita no par. 2.2.2. Caso a
chave seja perdida ou danificada, a operagao
pode ser realizada utilizando uma chave he-
xagonal standard de 2mm.

Figura 24

Utilizagdo da extremidade “D”:

forma hexagonal encaixada, apta para
remover o tampéao para efetuar a opera-
¢do de escorva, em caso de instalagéo
vertical. No caso em que a chave seja
perdida ou danificada, a mesma opera-
¢ao pode ser realizada com uma chave
de fendas, com ponta em cruz, de dimen-
sbes adequadas.

Apbs separadas as 2 chaves de plastico, es-
tas podem ser utilizadas inserindo a chave
“2” através de um dos furos “B” da chave “3”,
de acordo com a operagéao que se deva rea-
lizar. Assim é obtida uma chave em cruz mul-
tifungdo, em que a cada uma das 4 extremi-
dades corresponde um tipo de uso diferente.
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Utilizagdo da extremidade “E”:

esta ferramenta € uma chave de fendas de
dimensé&o correta para manobrar o tam-
pao de acesso ao eixo do motor e, caso
se tenha instalado a interface para a unido
rapida do sistema (par. 9.3), para o aces-
so a chave para desconectar a unido. No
caso em que a chave seja perdida ou dani-
ficada, as mesmas operagdes podem ser
realizadas com uma chave de fendas de
lamina chata de dimensdes adequadas.

Figura 26

a fungado desta ferramenta é dedicada a manutengéo da valvula anti-retor-
no e é especificada de melhor maneira no paragrafo 10.3 relativo.

Utilizagao da extremidade “F”:

10.2 - Esvaziamento do Sistema

Caso se deseje esvaziar o sistema da agua que se encontra no interior,
efetuar as operagdes seguintes:

1. desligar a alimentacao elétrica;

2. abrir a torneira no recalque mais proxima do sistema, de forma
a aliviar a presséo da instalagdo e esvazia-lo o maximo possi-
vel;

3. se houver um registro logo na saida do sistema (sempre acon-
selhado), fecha-lo de maneira a ndo deixar sair a quantidade de
agua na instalacéo entre o sistema e a primeira torneira aberta;

4. Interromper a tubulagdo de suc¢édo no ponto mais préoximo do
sistema (é sempre aconselhado ter um registro logo na entrada
do sistema), de forma a nédo descarregar também toda a insta-
lagéo de sucgao;

5. retirar o tampéo de descarga (fig.1 face E) e fazer sair a agua
que se encontra no interior (aprox. 2.5 litros);

6. a agua que fica presa na parte da instalagdo de compresséo, na
parte antes da valvula anti-retorno integrada no sistema, pode

sair no momento da desconexao do préprio sistema ou retiran-
do o tampéo do segundo ponto de recalque (se néo utilizado).

expelir toda a a4gua que tem no seu interior. Durante a mani-
pulagéo do sistema, apds o esvaziamento, € provavel que uma
pequena quantidade de 4gua possa sair do proprio sistemao.

D:i:] Mesmo ficando completamente vazio, o sistema ndo consegue

10.3 - Valvula anti-retorno

10 sistema tem uma valvula anti-retorno integrada, que é necessaria para
o funcionamento correto. A presencga de corpos solidos ou de areia na
agua pode causar o funcionamento incorreto da valvula e, por conseguinte
do sistema. Embora seja recomendado utilizar agua limpa e eventualmen-
te de predispor filtros na entrada, caso se verifique o funcionamento anor-
mal da valvula anti-retorno, esta pode ser retirada do sistema para limpeza
e/ou substituicdo, procedendo da seguinte forma:

1. remover o tampéo de acesso a valvula (Fig.27);

2. inserir a chave em cruz, acessoria na sua extremidade “F” (par.
10.1), de modo a enganchar a lingueta furada com as garras
(Fig.27);

3. extrair sem rodar; a operagéo pode precisar de uma certa forga.
E extraido um cartucho que também contém a valvula a qual
sera feita a manutengdo. O cartucho fica na chave /Fig. 27);

4. livrar o cartucho da chave: estas podem ser soltas empurran-
do-as uma contra a outra, entdo extrair o cartucho lateralmente
(Fig. 27);

5. limpar a valvula sob agua corrente, certificar-se de que nao esta
danificada e eventualmente substitui-la;

6. iinserir novamente o cartucho por completo na sua sede: a ope-
ragdo precisa da forga necessaria para a comprimir as 2 veda-
¢bes O-ring. Eventualmente utilizar como auxilio a extremidade
“D” da chave em cruz para empurrar. Nao utilizar a extremidade
“F”, para evitar que as garras se engatem novamente na lingue-
ta do cartucho, sem a possibilidade de serem soltas (Fig. 27);
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7. Atarraxar o tampé&o até o fim do curso: caso o cartucho néo Pode acontecer que, devido a longa permanéncia do cartucho
tenha sido empurrado corretamente na sede, o atarraxamento D:i] na sede e/ou a presenca de sedimentos, a for¢ca necessaria a
do tampé&o trata de completar o seu posicionamento (Fig.27). extragdo do cartucho chegue a danificar a ferramenta acessoéria.

Neste caso, é preferivel danificar a ferramenta do que o cartu-

cho. Caso a chave seja perdida ou danificada, a mesma opera-

¢&o pode ser realizada com uma pinga.

Se durante as operagdes de manutengao da valvula anti-retorno
A uma ou mais vedagdes O’ring se perderem ou danificarem, é
necessario substitui-las. Caso contrario, o sistema nédo pode fun-
cionar corretamente.
10.4 - Eixo do motor

O controle eletronico do sistema assegura arranques sem golpes, para
evitar solicitagbes excessivas aos componentes mecanicos e, por con-
seguinte, alongar a vida do produto. Em casos excepcionais, esta carac-
teristica pode implicar em um problema na partida da motobomba: ap6s
um periodo sem atividade, talvez com esvaziamento do sistema, os sais
dissolvidos na agua podem ter se depositado, formando calcificagdes
entre a parte em rotagéo (eixo do motor) e a parte fixa da motobomba,
aumentando dessa forma a resisténcia a partida. Nesse caso pode ser
suficiente auxiliar manualmente o eixo do motor até desprender-se das
calcificagcdes. Neste sistema, a operagdo é possivel tendo garantido o
acesso do exterior ao eixo do motor e, tendo previsto um entalhe de arras-
to na extremidade do proprio eixo. Proceder da seguinte forma:
1. remover o tampédo de acesso ao eixo do motor como indicado
na Fig. 27;
2. inserir uma chave de fendas no entalhe do eixo motor e mano-
brar nos 2 sentidos de rotagao;
3. se a rotagdo estiver livre, o sistema pode ser posto em funcio-
namentoo;
4. se o bloqueio da rotagéo nao for removivel manualmente, con-
tatar o servigo de assisténcia.

10.5 - Vaso de expansao

Ver o paragrafo 1.2 para as operagdes de controle e regulagem da pres-
Figura 27 sd0 do ar no vaso de expans3o e para a sua substituigdo em caso de
avaria.
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11 - ATUALIZAGAO DO FIRMWARE E.SYBOX

11.1 - Caracteristicas gerais

Este capitulo descreve como atualizar um ou mais e.sybox dispondo de
um e.sybox ou de um e.sylink com um firmware mais recente.

Segundo ilustrado no manual par. 9.4.2, para utilizar o e.sybox em grupo
de bombeamento com ligagdo wireless, € necessario que as versoes fir-
mware dos e.sybox sejam todas iguais.

No caso em que as versdes firmware dos e.sybox que fazem parte do
grupo a ser criado, sejam diferentes, torna-se necessaria a atualizagéo
para alinhar todas as versodes.

A atualizagdo também pode ser Util para poder dispor de novos firmware
que adicionam fungdes ou resolvem problemas.

Definigbes utilizadas a seguir:

Master: Dispositivo do qual é feito um firmware para descarregar num
e.sybox. A fungédo pode ser desempenhada por um e.sybox, um e.sylink
ou um outro dispositivo qualquer, habilitado ao download do firmware para
um e.sybox.

Slave: e.sybox no estado de recep¢éo de um firmware de atualizago.

11.2 - Atualizagao do firmware

A atualizagdo do firmware pode ser realizada por meio de um outro
e.sybox ou através de e.sylink.

De acordo com as versées de firmware presente e do dispositivo disponi-
vel para a programagcao (e.sybox ou e.sylink), podem ser utilizados proce-
dimentos diferentes.

Durante a atualizagédo do firmware, os e.sybox e os e.sylink implicados
ndo poderdo desempenhar as fungdes de bombeamento.

Durante a fase de atualizagdo, o e.sybox Slave visualiza a indicagéo “LV
LOADER v2.x” e uma barra que indica o estado de avancgo da atualizagéo.
A atualizacdo demora aproximadamente 1 minuto. No fim dessa fase, o
e.sybox reinicia-se. Uma vez arrancado o e.sybox, € oportuno controlar
se foi instalado o firmware escolhido. Para isso, controlar o campo verséo
firmware “SW V.” na “pagina VE” do “Menu Utilizador”.

Caso tenham ocorrido problemas e o firmware n&o tenha sido
corretamente instalado, atuar como indicado na resolugéo de problemas
dos varios procedimentos descritos.

11.2.1 - Atualizagao entre e.sybox

A atualizagdo entre e.sybox s6 é possivel se um dos e.sybox tem uma
versao firmware superior ou igual a 4.00.

A atualizagéo pode ser feita de 3 maneiras:

¢ Manual: para e.sybox é exigido que o Master tenha uma versao fir-
mware superior ou igual a 4.00. Nao é necessario associar os e.sybox.

« Automatica: para e.sybox so é possivel se ambos os e.sybox a atuali-
zar tém versdes de firmware superiores ou iguais a 4.00. E necessario
associar os e.sybox.

* Semi-automatica: no caso de e.sybox é necessario que o Master te-
nha uma versao firmware superior ou igual a 4.00 e o Slave tenha uma
versdo firmware inferior a 4.00. E necessario associar os e.sybox.

11.2.1.1 - Atualizagdao manual

Requisitos

« E realizada entre 2 e.sybox de cada vez.

* No caso de e.sybox, o Master deve ter uma versdo firmware superior ou
igual a 4.00.

» O e.sybox utilizado como Slave pode ter qualquer versdo firmware.

» Averséao firmware do Master deve ser superior ou igual a verséo do Slave.

» A associagdo entre os dispositivos ndo é necessaria.

» No caso de mais e.sybox a atualizar, o procedimento deve ser repetido

* acadavez.

Procedimento

1. Desligar a alimentacdo do e.sybox a ser atualizado e aguardar que
0 visor se apague.

2. Entrar na pagina FW no menu ASSISTENCIA TECNICA do e.sybox
que se pretende utilizar como Master e pressionar a tecla [+].

3. No e.sybox a ser atualizado, ligar a alimentagdo mantendo pressionadas
simultaneamente as teclas [MODE] e [-] até aparecer a tela de atualizagZo.

4. Aguardar que a atualizagdo termine corretamente e ambas as ma-
quinas se reiniciem.



Resolugéao de problemas
Se a atualizagdo néo tiver éxito, repetir o procedimento.
11.2.1.2 - Atualizagao automatica
Requisitos
« E realizada entre 2 e.sybox de cada vez.
» O e.sybox utilizado como Master deve ter uma versao firmware superior
ou igual a 4.00.
» O e.sybox utilizado como Slave deve ter uma versao firmware superior
ou igual a 4.00.
* A versdo firmware do Master deve ser superior ou igual a versdo do
Slave.
» A associagdo entre os dispositivos & necessario.
* No caso de mais e.sybox para atualizar, o procedimento deve ser repe-
tido a cada vez.
Procedimento
1. Efetuar a associagéo entre os dispositivos (ver par. 7.5.5). Os dois
e.sybox fardo aparecer no visor um pop up comunicando:

Association between different
firmware version
Vxy

Press + to update

Onde, no lugar de x y aparecera a versao firmware do e.sybox

2. Pressionar a tecla [+] em ambas as maquinas.
3. Aguardar que a atualizagéo finalize corretante e ambas as maquinas
se reiniciem.

Resolugao de problemas

Se a atualizagédo néo tiver éxito, o equipamento que estava sendo atua-
lizado (Slave) entra num estado incoerente, que ndo permite uma nova
atualizagé@o automatica. Neste caso é necessario efetuar o procedimento
manual de atualizacéo.
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11.2.1.3 - Atualizagdo semi-automatica
No caso de e.sybox é valido o indicado abaixo.
Requisitos
« E realizada entre 2 e.sybox de cada vez.
» O e.sybox utilizado como Master deve ter uma versao firmware superior
ou igual a 4.00.
O e.sybox utilizado como Slave deve ter uma verséo firmware inferior a 4.00.
» A associagdo entre os dispositivos é necessaria.
* No caso de varios e.sybox para atualizar, o procedimento deve ser re-
petido a cada vez.
Procedimento:
1. Efetuar a associagao entre os dispositivos.
O e.sybox com firmware mais antigo (Slave) visualizara a tela:

Wait

O e.sybox com versao firmware superior ou igual a 4.00 visualizara a tela:

Association between different
firmware version
Vx.y

Press + to update

Onde em lugar de x y aparecera a versao firmware do e.sybox.

2. Pressionar a tecla [+] no equipamento Master (o com versao
firmware superior ou igual a 4.00).

3. Desligar a alimentag&o do e.sybox Slave e aguardar que o visor se
apague.

4. No e.sybox Slave, ligar a alimentagdo mantendo pressionadas ao mes-
mo tempo as teclas [MODE] e [-] até aparecer a tela de atualizago.

5. Aguardar que a atualizacgao finalize corretante e ambas as maquinas
se reiniciem.
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Resolugéao de problemas

Se a atualizagdo néo tiver éxito, o equipamento que estava sendo atuali-
zado (Slave), entra num estado incoerente, a qual ndo permite uma nova
atualizacéo semi-automatica. Neste caso é necessario efetuar o procedi-
mento manual de atualizagdo.

11.2.2. Atualizagao do e.sybox por meio de e.sylink
A atualizagdo de um e.sybox também pode ser realizada por meio doe.
sylink. Para o procedimento ter como referéncia o manual e.sylink.

12 - RESOLUGAO DOS PROBLEMAS

Antes de iniciar a procura pelas avarias, € necessario desconec-
tar a ligacéo elétrica da bomba (retirar o plug de alimentagéo).

Resolugao dos problemas tipicos

Anomalia LED Causas provaveis Solugao
A bomba Vermelr\o: apagado Falta de alimentagéo . . ~
= Branco: apagado o Garantir que haja tensdo na|
néao elétrica. N )
Azul:apagado tomada e voltar a inserir o plug.|
arranca.
Vermelho: aceso
Abomba X .
~ Branco: aceso . Ver o paragrafo 10.4 (manuten-
néao R Eixo bloqueado. ~ .
Azul: apagado ¢ao eixo do motor).
arranca.
Ponto de consumo|
Abomba | Vermelho: apagadol em um nivel superior Aumentar o valor d_e pressao|
= i ao equivalente a pres-| de rearranque do sistema au-
nao Branco: aceso = A
R séo de rearranque do| mentando SP ou diminuindo|
arranca. Azul: apagado N
sistema RP.
(par. 3.2).

Vermelho: apagado|

. Perdana ins-

talagéo.

. Impulsor ou parte

hidraulica  obstru-

Verificar a instalagéo, localizar|
a perda e elimina-la.

Desmontar o sistema e remo-|
ver as obstrugdes (servigo as-

A bomba X ida. s d ~
~ Branco: aceso sisténcia). Verificar a tubulacao
néo para. R . Entrada de ar na ~ :
Azul: apagado ~ .| de sucgao, localizar a causa da|
tubulagéo de aspi- o
= entrada de ar e elimina-la.
ragéo. R
Contatar o centro assisténcia.
. Sensor de fluxo|
avariado.

1. Ao aumentar a profundidade
de aspiragdo diminuem os|
rendimentos hidraulicos do
produto (par. Descricdo da

Profundidade  del Motobomba). Verlflcar_ se a
. profundidade de aspiragéo
aspiragaéo elevada !
] pode ser reduzida. Adotar|
demais. o
= um tubo de aspiragdo de|
Compres- X 2. Tubulagdo de suc- s .
= Vermelho: apagado| = . didmetro superior (nunca
sao/pres- X céo entupida oul s M
. Branco: aceso ia ) ) inferior a 17).
surizacéo R de diametro insufi- . =
; - Azul: apagado ) 2. Verificar a tubulagdo de|
insuficiente ciente. = .
sucgdo, localizar a causa|
. Impulsor ou parte| S ~
I da parcializagdo (obstrugéo,
hidraulica  obstru-
. amassamento do tubo, tu-|
ida. =
bulacédo de retorno) e repa-|
ra-la.

3. Desmontar o sistema ¢
remover 0s entupimentos|
(servigo assisténcia).

Abomba . 1. Verificar a instalagéo, locali-

. 1. Perda na instala- L
arranca Vermelho: apagado 50 zar a perda e elimina-la.
sem consu- Branco: aceso gao. 2. Fazer manutencdo da val-
R . Valvula de reten- ~
mo de Azul: apagado = . vula retengé@o conforme par.
= Géo defeituosa.
vazéo 10.3.
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A pressao
da agua a
abertura do

Vermelho:apagado|
Branco: aceso

Vaso de expansao
descarregado  (pres-
sdo ar insuficiente),

Verificar a pressao do ar atra-|
vés da valvula no comparti-
mento técnico. Se durante of
controle sai agua, o vaso estd

Vermelho: aceso

1. Tensao de alimen-

1. Verificar para que a tensao

O visor Branco:aceso tacéo baixa. de linha seja correta.
mostra PB | Azul: apagado 2. Excessiva queda| 2. Verificar a secgédo dos cabos|
de tenséo na linha. de alimentagéo.
O visor
mostra: Um ou mais dispo-| . .
; X i N | Pressionar a tecla + no dispo-|
Pressionar | Vermelho:apagado| sitivos tém os para- ...
. P | sitivo onde temos a certeza que|
+ para pro-| Branco: aceso metros sensiveis n&o| . = A
R ) tenha a configuragdo dos para-|
pagar esta | Azul: apagado alinhados. )
config metros mais recente e correta.

consumo R rompido: servigo assisténcia.
= Azul: apagadoo ou com membrana .
néo é . Caso contrario, restaurar a
X : partida. =
imediata. pressao do ar segundo a rela-
¢ao (par. 1.2).
Ao abrir o
ponto de
consumo i Pressao do ar no vaso| Ajustar a pressdo do vaso de|
= Vermelho:apagado P =
0 vazao X de expansdo € supe- expansdo ou configurar os pa-
. Branco: aceso N «
vai a zero R rior a de arranque do| rametros SP e/ou RP de modo|
Azul: apagado . R =
antes que sistema. a satisfazer a relagao (par. 1.2),
a bomba
arranque.
1. Falta agua. 1-2. Escorvar a bomba e veri
2. Bomba néo escor- = X
. ficar que néo haja ar na tubula-|
Vermelho: aceso vada. = o
. X . ~ .| ca@o. Controlar que a aspiragao|
O visor Branco:aceso 3. Setpoint nao atin- e = ;
R . ou eventuais filtros ndo estejam
mostra BL | Azul: apagado givel com o valor| entupidos
gi RM programa- 3. |. Programar um valor de RM
: que permita atingir o setpoint.
0 visor Vermelho: aceso
Branco:aceso 1. Sensor de pressao| 1. Contatar o centro de assis-
mostra X JU
Azul: apagado avariado. téncia.
BP1
. . 1. Fluido viscoso demais. Nao|
Vermelho: aceso 1. Excessiva absor- - .
. i ~ utilizar a bomba para fluidos|
O visor Branco:aceso ¢éo. diferentes da agua
mostra OC | Azul: apagado 2. Bomba bloqueada. gua.

2. Contatar o centro de assis-
téncia.

13 - DESCARTE

Este produto ou partes dele devem ser eliminados respeitando o meio
ambiente e de acordo com as normas locais de defesa do meio ambiente.
Usar os sistemas locais, publicos ou particulares, de descarte dos resi-

duos.
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TERMO DE GARANTIA

O presente “TERMO de GARANTIA” se aplica a produtos fornecidos pela
empresa FAMAC Industria de Maquinas Ltda - CNPJ 84.432.087/0001-66

Os produtos FAMAC tém garantia contra eventuais defeitos de material
ou fabricagdo. Como servico em Garantia entende-se o reparo e substi-
tuicdo das pecas defeituosas por Assistente Técnico Credenciado Famac
ou pelo proprio fabricante.
A apresentagdo da Nota Fiscal do produto de venda ao consumidor final é
condicao indispensavel para solicitacdo de garantia do produto. O prazo
de garantia dos produtos FAMAC ¢ de 12 meses contados a partir da data
de emissao da primeira Nota Fiscal de Venda ao consumidor final, sendo:
03 (trés) meses de Garantia Legal
09 (nove) meses adicionais como Garantia Especial concedida
pelo fabricante

As despesas e riscos de transporte e seguro (ida e volta) a um Assisten-
te Técnico FAMAC ou ao fabricante sdo de inteira responsabilidade do
consumidor.

A Garantia fica automaticamente invalidada se:
Ainstalagéo e uso estiver em desacordo com este “MANUAL do PRODUTO”;
Ainstalagdo elétrica ou hidraulica for inadequada, deficitaria ou sujeita a
oscilagdes frequentes ou excessivas;
O produto néo for devidamente aterrado ou instalado sem protegéo elétrica;
O produto funcionar sem agua (a seco) ou sem ser escorvado;
Ocorrerem danos causados por mau uso, acidentes ou agentes da natu
reza;
O produto for violado, alterado, ajustado ou consertado por pessoa ou
entidade ndo credenciada pelo fabricante;
A Nota Fiscal ndo for apresentada, estiver rasurada ou apresentar sinais
de alteragéo;
A placa de identificacdo do produto estiver alterada ou ausente;

A Garantia Especial no cobre troca de pegas sujeitas ao desgaste natu-
ral, descartaveis, pegcas moéveis ou removiveis em uso normal, tais como,

selo mecanico, mandmetros, rotor/impulsor e eixo, bem como a mao-de-
-obra utilizada na aplicagédo das pecgas e as consequéncias advindas des-
tas ocorréncias;

A bomba/motobomba bombear produtos quimicos diferente de agua,
sem o aval da fabricante.

Consideracoes Gerais:
A FAMAC Industria de Maquinas Ltda n&o autoriza nenhuma pessoa ou

entidade a assumir em seu nome qualquer outra responsabilidade relativa
a garantia de seus produtos além das aqui explicitadas.

O fabricante reserva-se o direito de alterar caracteristicas gerais, técni-
cas e estéticas de seus produtos sem aviso prévio. Esse termo de garan-
tia & valido para produtos vendidos e instalados em todo territério brasi-
leiro. Mantenha este termo e a nota fiscal de compra do produto em local
seguro e de facil acesso.

O “MANUAL do PRODUTO” também encontra-se disponivel no site
www.famac.ind.br
Para mais informagao contate: at@famac.ind.br

Para ver a lista completa de assisténcias técnicas autorizadas acesse o
site www.famac.ind.br

CERTIFICADO DE GARANTIA OP:

Cliente:

Distribuidor/Revendedor:

N° Nota Fiscal: Data NF:

Carimbo Distribuidor / Revendedor

Assinatura



